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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Automatyka

NAZWA PRZEDMIOTU

W JBZYKU ANGIELSKIM Automatic Control

KoD PRZEDMIOTU T221
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 3.00
SEMESTRY 3

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z podstawami zagadnieniami automatyki ze szczegdlnym uwzglednieniem srodkéw transportu
i systemow transportowych.

Kod archiwizacji: 99AAF24B
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Zaliczone przedmioty: Matematyka, Mechanika ogélna.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna podstawowe pojecia automatyki, teorii sterowania, konieczne do rozwiazywania zagadnien in-
zynierskich w transporcie.

EK2 Umiejetnosci Potrafi przeanalizowaé¢ dzialanie ukladu automatycznej regulacji i mozliwos$é jego aplikacji
w systemie transportowym, maszynach i pojazdach.

EK3 Umiejetnosci Potrafi przeprowadzi¢ eksperymenty inzynierskie, w tym pomiary i symulacje komputerowe
stuzace wyznaczeniu parametréw systemu.

EK4 Umiejetnosci Potrafi interpretowa¢ uzyskane wyniki i wyciagnaé¢ wnioski na podstawie rezultatéw badan
wtasnych i obcych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Modelowanie mechanicznych uktadéw sterowania z wykorzystaniem programu

L1 T 3
VisSim i Simulink:

L2 Uktady logiczne 2

L3 Badanie wtasnosci uktadu regulacji temperatury. 2
Uktad sterowania predkosci obrotowej asynchronicznego silnika elektrycznego:

L4 . . . . 2
sterowanie w ukladzie otwartym, regulacja z wykorzystaniem regulatora PID.

L5 Sterowanie silnika krokowego. 2

L6 Sterownik PLC w uktadzie napedu pneumatycznego. 2

L7 Hydrauliczny uklad pozycjonowania z wykorzystaniem techniki proporcjonalne;j. 2

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wi Pojecia podstawowe, klasyfikacja uktadéw sterowania. 1
Modelowanie uktadéw dynamicznych liniowych, ciaglych stacjonarnych,

W2 o parametrach skupionych: uktady jedno i wielowymiarowe, metody wejscia 3
wyjscia, metody przestrzeni stanow.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W3 Charakterystyki statyczne i dynamiczne. 1
W4 Transmitancja uktadu. 2
W5 Uktady liniowe zlozone z p?dukladéwz schematy blokowe, podstawowe struktury 5
zastepcze, algebra schematéw blokowych.
WwWeé Regulatory liniowe, ciagte. 1
W7 Stabilnos¢ i jakosé uktadow automatyki. 2
W8 Uktady przelaczajace. 1
W9 Impulsowe uktady automatyki. 1
W10 Uktady nieliniowe i ich charakterystyki. 1

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne
N2 Prezentacje multimedialne
N3 Praca w grupach

N4 Wyktady
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 1
Egzaminy i zaliczenia w sesji 4

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 35
Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 90
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Cwiczenie praktyczne
F2 Test

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Aktywny udzial w laboratoriach, opracowanie sprawozdan z ¢wiczeni laboratoryjnych.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Nie spetnia wymogow okreslonych dla oceny 3.
Student zna rodzaje sygnalow elektrycznych stosowanych w uktadach
NA OCENE 3.0 automatyki, rozréznia pojecia: sterowania i regulacji, stabilnosci i jakosci
regulacji.
NA OCENE 3.5 -
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NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymogoéw okreslonych dla oceny 3.
NA OCENE 3.0 Stl’ldent. rozrf’)inia typy ora}z moduly ster'ownikf')w PLC. P.otraﬁ analizowaé
dziatanie logicznych ukladéw kombinacyjnych i sekwencyjnych.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Nie spelia wymogow okreslonych dla oceny 3.
NA OCENE 3.0 Sjlll)?zrglia[;git;i?iszsbitﬁowaé model symulacyjny uktadu automatycznej regulacji
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymogéw okreslonych dla oceny 3.
NA OCENE 3.0 Student potltaﬁ do’braé nastgwy i ocegié ef'ek‘wanoéé dziatania regulatora PID.
Potrafi zrealizowaé sterowanie pozycyjne silnika krokowego.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

L1 L2 L3 L4 L5
EK1 Cel 1 L6 L7 W4 W8 N2 N4 F2 P1
W9 W10

L1 L2L3 L4 L5
EK2 Cel 1 L6 L7 W8 W9 N1 N2 N3 N4 F1F2P1
W10

L1 L2L3 L4 L5
EK3 Cel 1 L6 L7 W8 W9 N1 N2 N3 N4 F1F2P1
W10

L1 L2L3 L4 L5
EK4 Cel 1 L6 L7 W8 W9 N1 N2 N3 N4 F1F2 P1
W10

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Mazurek J. i inni — Podstawy automatyki, Warszawa, 2002, PW

|2 | Wegrzyn S — Podstawy automatyki, Warszawa, 1980, PWN

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Hejmo W. i inni — Laboratorium podstaw automatyki, Krakow, 1988, Wydawnictwo Politechniki Krakowskiej

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Stefan, Stawomir Chwastek (kontakt: stefan.chwastek@pk.edu.pl)

OSsoOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Stefan, Stawomir Chwastek (kontakt: chwastek@mech.pk.edu.pl)
2 dr inz. Janusz Pobedza (kontakt: pmpobedz@cyf-kr.edu.pl)

3 dr inz. Piotr Kucybala (kontakt: kucybala@mech.pk.edu.pl)

4 mgr inz. Artur Gawlik (kontakt: agawlik@mech.pk.edu.pl)

5 mgr inz. Artur Guzowski (kontakt: guzowski®@mech.pk.edu.pl)
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13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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