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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU

Uktady automatyki przemystowej

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

Industrial Automation Systems

KoD PRZEDMIOTU

WIEIK ELEKTROTECH oIS PK36 14/15

KATEGORIA PRZEDMIOTU

Przedmioty kierunkowe

LiczBA PUNKTOW ECTS

4.00

SEMESTRY

5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
5 30 0 30 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z budowg urzadzeni z automatyki przemystowej.

Cel 2 Projektowanie urzadzen z automatyki przemystowej.

Kod archiwizacji: F618BB48
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Podstawy elektrotechniki, podstawy elektroniki analogowej i cyfrowej. Podstawy techniki mikroprocesorowej i teo-
rii sterowania.
5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Budowa podstawowych rozwiazari uktadowych w urzadzeniach automatyki przemystowe;j.
EK2 Umiejetnosci Projektowania urzadzen automatyki przemystowe;.
EK3 Wiedza Budowa urzadzen automatyki przemystowe;j.

EK4 Umiejetnosci Projektowanie i zastosowanie urzadzen automatyki przemystowe;j.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

W1 Elementy typowego uktadu automatyki przemystowej. Klasyfikacja sygnatow. 4
Rodzaje sterowania.
Analogowe Regulatory PID. Kryteria doboru nastaw regulatoréw PID.

W2 . . . 4
Charakterystyki statyczne i dynamiczne

W3 Cyfrowe uklady sterowania. Regulacja dyskretna PID 2
Podstawowe algorytmy stosowane w regulatorach dyskretnych (pozycyjny,

W4 . L 2
gradientowy). Praktyczne realizacje cyfrowego regulatora PID.

W5 Wzmacniacz operacyjny. Realizacja regulatoréw przy uzyciu wzmacniaczy 9
operacyjnych.

W6 Podstawowe aplikacje wzmacniacza operacyjnego. 2

W7 Zasada dzialania regulatora PWM (Pulse-Width-Modulation). Podstawowe 4
aplikacje.

W8 Transformata Z. Podstawowe wlasnosci. Wyznaczanie transmitancji dyskretnej 4
Tor pomiarowy. Elementy toru pomiarowego uktadu automatyki przemystowe;.

W9 ) o : D 2
Klasyfikacja przetwornikow pomiarowych. Typowe urzadzenia wejscia/wyjscia.

W10 Sterowniki mikroprocesorowe. Protokoty komuniikacyjne. Sieci przemystowe 4
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LABORATORIA

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Konfiguracja sterownikéw przemystowych 2
L2 Podstawy jezyka drabinkowego 3
L3 Podstawy zaawansowanego jezyka drabinkowego. Komparatory i funkcja Move 3
L4 Uktady czasowo-licznikowe. Liczniki 2
L5 Uktady czasowo-licznikowe. Timery 2
L6 Programy sekwencyjne 2
L7 Funkcje i bloki funkcyjne 2
L8 Tworzenie programéw sekwencyjnych przy uzyciu jezyka drabinkowego 2
L9 Narzedzia diagnostyczne 2
L10 Magistrala komunikacyjna Ethernet/Profinet 2
L11 Panele opera.torsk‘ie HMI - konﬁ/gu?acjé, tW(.)'rzenie aplikacji kontrolnych, przyciski, 8

pola I/O, animacje, okna trendéw i animacji danych

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Dyskusja

N4 Praca w

grupach
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 60
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 40
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 120
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Nieznajomos¢ tematyki uktadéw automatyki przemystowe;j
NA OCENE 3.0 Wiedza dos.tateczna z zakr?su podstawovx.fych rozwiazan ukladowych
w urzadzeniach automatyki przemystowej
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 Student swc?bodnle potr:%ﬁ omdwié temqtyk@ zwigzang z rozwigzaniami
ukladowymi w urzadzeniach automatyki przemystowej
NA OCENE 4.5 -
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NA OCENE 5.0 Student dos.konale zna tem.atyke; zWigzang z rozwigzaniami uktadowymi
w urzadzeniach automatyki przemystowej
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 Dostateczna znajomost tematyki projektowania urzadzen automatyki
przemystowej
NA OCENE 3.5 -
Student potrafi omoéwi¢ problematyke projektowania urzadzenautomatyki
NA OCENE 4.0 .. ; L . ..
przemystowej i potrafi poda¢/omowic¢ przyklady implementacji
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 Student bard.zo dobrze zna problematyke projektowania urzadzeri automatyki
przemystowej
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 -
Dostateczna wiedza z zakresu dziatania podstawowych ukladéw automatyki
NA OCENE 3.0 (wzmacniacze operacyjne, regulatory PID, elementy toru pomiarowego,
urzadzenia we/wy, itp.).
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 Student potraﬁ orr}éwié budowe ufzazdzeﬁ automatyki przemystowej i wskazaé
przyktady realizacji/implementacji
NA OCENE 4.5 -
Student potrafi omowié budowe urzadzen automatyki przemystowej i wskazaé
NA OCENE 5.0 przyktady realizacji/implementacji w zakresie wykraczajacym poza tematy
omoéwione na zajeciach
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 -
NA OCENE 3.0 Umiejetnosé zaprojektowanie prostych urzadzeri automatyki.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 Umlethn?sc zaprojektowanie urzadzen automatyki, umiejetnosé doboru nastaw
regulatorow.
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 Bardzo dobra znajomos¢ tematyki projektowania urzadzen automatyki
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10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT . CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 L1
EK1 Cel 1 L2 L3 L4 L5 L6 N1 N2 N3 N4 F1F2P1

L7 L8

W2 W3 W4 W7
EK2 Cel 2 L2 L3 L4 L5 L6 N1 N2 N3 N4 F1F2P1
L7 L8

W5 W6 W7 W9
EK3 Cel 1 W10 L5 L6 L7 N1 N2 N3 N4 F1F2P1
L9 L10 L11

W2 W3 W4 W5
EK4 Cel 2 W6 W7 W9 W10 N1 N2 N3 N4 F1F2P1
L8

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] J. Kalisz — Podstawy elektroniki cyfrowej, Warszawa, 2008, WKiL

[2 | A. Filipkowski — Uktady elektroniczne analogowe i cyfrowe, Warszawa, 2006, WNT

[3 | P. Gérecki — Uktady cyfrowe Pierwsze kroki, Legionowo, 2004, BTC

[4 ] J. Kwasniewski — Steowniki SIMATIC S7-1200 w praktyce inzynierskiej, Legionowo, 2013, BTC

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Artur Kroél, Joanna Moczko — PSpice symulacja i optymalizacja uktadow elektronicznych,, Poznaii, 2009,
NAKOM

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz. Prof PK Janusz Goldasz (kontakt: jgoldasz@pk.edu.pl)
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OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr hab. inz. Janusz Goldasz (kontakt: jgoldasz@pk.edu.pl)

2 mgr inz. Lukasz Scisto (kontakt: 1scislo@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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