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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Podstawy automatyki

NAZWA PRZEDMIOTU

Fundamentals of Automatic Control Engineering
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU A203
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 4.00
SEMESTRY 3

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
3 30 15 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Poznanie podstawowych zagadnieri automatyki oraz metod analizy ukladéw automatycznej regulacji i ste-
rowania.

Kod archiwizacji: AT1D96E9
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Zaliczone przedmioty: Mechanika og6lna.

2 Znajomo$¢ podstaw rachunku rézniczkowego i catkowego oraz réwnan roézniczkowych liniowych.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna rodzaje i struktury uktadéw sterowania, potrafi zdefiniowaé cele sterowania i regulacji.

EK2 Wiedza Student potrafi zdefiniowaé¢ podstawowe pojecia opisujace wlasnosci uktadéw automatyki. Zna me-
tody opisu modeli uktadéw dynamicznych, ich analizy i regulacji.

EK3 Umiejetnosci Student potrafi dokona¢ analizy zlinearyzowanego modelu matematycznego uktadu automa-
tycznej regulacji oraz wyznaczy¢ jego podstawowe charakterystyki.

EK4 Umiejetnosci Student potrafi wyznaczy¢ podstawowe charakterystyki czestotliwosciowe uktadu sterowania.

6 TRESCI PROGRAMOWE

CWICZENIA

Lp TEMATYKA ZAJEC Licza

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
C1 Modele matematyczne uktadéw mechanicznych i elektrycznych. 3
C2 Rachunek operatorowy Laplace’a w opisie uktadéw automatyki 3
C3 Badanie wtasnosci podstawowych uktadéw sterowania odpowiedz impulsowa 3

i skokowa.
C4 Sterowalno$¢ i obserwowalnosé uktadow. 2
C5 Badanie stabilnosci uktadéw liniowych. 2
Cé6 Doboér nastaw regulatora PID. 2

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wi Pojecia podstawowe, klasyfikacja uktadoéw sterowania. Sterowniki PLC. 3
W2 Uktady liniowe zlozone z podukladéw: schematy blokowe, podstawowe struktury 5

zastepcze, algebra schematéw blokowych.

Modelowanie uktadéw dynamicznych liniowych, ciaglych stacjonarnych,
W3 o parametrach skupionych: uktady jedno- i wielowymiarowe, metody wejscia 6
wyjscia, metody przestrzeni stanéw.

W4 Charakterystyki statyczne i dynamiczne. 3
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WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W5 Regulatory liniowe, ciagte. 92
W6 Uktady nieliniowe - ich linearyzacja w dziedzinie czasowe]j oraz czestotliwosciowe;. 5
W7 Stabilnosé i jakosé uktadow automatyki. 4
W8 Uktady przelaczajace. Impulsowe uktady automatyki. 2

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Zadania tablicowe

N3 Prezentacje multimedialne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 45
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé, w tym studiowanie zalecanej literatury 45
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 120
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium
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F2 Zadanie tablicowe

F3 Test

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Znajomos¢ teorii w zakresie tematéow realizowanych aktualnie na é¢wiczeniach.

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALU NAUCZYCIELA

B1 Inne

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Nie spetnia wymogow okreslonych dla oceny 3.

Na OCENE 3.0 Rozréznia pojecia regulacji i sterowania.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 Nie spelia wymogoéw okreslonych dla oceny 3.
Na oCENE 3.0 stablnose, sterowelnosd obmervonanotes, P
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Nie spetnia wymogoéw okreslonych dla oceny 3.
NA OCENE 3.0 Potrafi zaPisaé r(’)v&lfnani.e rézniczkowe dla uktadu fxutomatycznej regulacji, .
wyznaczy¢ transmitancje operatorowa, wyznaczy¢ podstawowe charakterystyki.
NA OCENE 3.5 -

Strona 4/6



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

Nie spelnia wymogoéw okreslonych dla oceny 3.

NA OCENE 3.0

Potrafi zbada¢ stabilnosé¢ i wyznaczy¢ podstawowe charakterystyki.

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 c1 C%NC; Wi N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
C2 C3 C4 W4
EK2 Cel 1 W6 W7 W8 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
C1C2C3C4C5
EK3 Cel 1 W2 W3 W7 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
C3 C4 C5 C6
EK4 Cel 1 W2 W3 W4 W5 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
W6 W7 W8

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Gessing R. — Podstawy automatyki, Gliwice, 2001, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej.
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[2 | Kowal J. — Podstawy automatyki t. 1,2, Krakow, 2006, Uczelniane Wydawnictwa Naukowo - Dydaktyczne
[3 | Mazurek J. — Podstawy automatyki, Warszawa, 2002, PW

[4 | Wegrzyn S. — Podstawy automatyki, Warszawa, 1980, PWN

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Mikulezyniski T. — Automatyzacja proceséw produkcyjnych, Warszawa, 2006, WNT
[2 ] Shetty D., Kolk R. — Mechatronics system design, PWS Publishing Company, 1997, Boston

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Stefan, Stawomir Chwastek (kontakt: stefan.chwastek@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Stefan, Stawomir Chwastek (kontakt: chwastek@mech.pk.edu.pl)

2 dr inz. Janusz Pobedza (kontakt: pmpobedz@cyf-kr.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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