POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2017/2018

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Transport Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: T
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Eksploatacja pojazdéw samochodowych,Inzynieria maszyn budowlanych i systeméw transportu
przemystowego,Logistyka i spedycja,Eksploatacja i niezawodnos¢ w transporcie

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Mechatronika
NAZWA PRZEDMIOTU Mechatromnics
W JEZYKU ANGIELSKIM
KOD PRZEDMIOTU WM TRANS oIN B29 17/18
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 5

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z podstawami automatyki i sterowania oraz struktura systemow opartych na sterownikach mi-
kroprocesorowych, uktadach pomiarowych i uktadach wykonawczych.

Cel 2 Zdobycie umiejetnosci programowania sterownikéw mikroprocesorowych w pomiarowo wykonawczych syste-
mach mechatronicznych.

Kod archiwizacji: 5860D0D3
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Znajomo$é podstawowych zagadnieri automatyki.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna zasady pracy i konstrukcje systeméw sterowania maszynami, urzadzeniami i pojazdami zakresie
inzynierskim.

EK2 Wiedza Zna teorie lezaca u podstaw systeméw sterowania urzadzeniami, maszynami i srodkami transportu.

EK3 Wiedza Ma wiedze z zakresu elektroniki i elektrotechniki w zakresie inzynierskim zwigzanym z zastosowa-
niami mechatroniki w transporcie.

EK4 Umiejetnosci Potrafi zidentyfikowaé i zdiagnozowaé¢ problem inzynierski i potrafi wykona¢ adekwatnag do
problemu specyfikacje zadan sterowania.

EK5 Umiejetnosci Potrafi programowaé sterowniki mikroprocesorowe.

EK6 Umiejetnosci Potrafi zaplanowaé i przeprowadzi¢ eksperymenty inzynierskie z zastosowaniem zaprogramo-
wanego przez siebie uktadu mikroprocesorowego.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Podstawy programowania sterownikow przemystowych. Konfiguracja uktadu 5
programowania. Podstawy jezyka drabinkowego. Uklady czasowe i licznikowe.
L2 Programowanie i obstuga panelu operatorskiego. Sterowanie i nadzor procesu 9

technologicznefo z wykorzystaniem wej$é¢ analogowych i cyfrowych.

Podstawy jezyka Bascom-BASIC oraz programowania mikrokontroleréw firmy
L3 ATMEL. Budowa i programowanie uktadéw sterujaco-pomiarowych do obstugi 2
urzadzen elektrycznych.

Budowa systeméw sterowania z wykorzystaniem zewnetrznego zegara czasu

L4 . . , 2
rzeczywistego oraz sterowanie alarméw.

L5 Odrabianie i zaliczanie ¢wiczen zaleglych. 1

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

W1 Pojecia i definicje podstawowe z zakresu automatyki i sterowania. Rodzaje 9
obiektow w automatyce. Klasyfikacja i rodzaje systeméw wbudowanych.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W2 Kanaty automatyki.Wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe w ukladach sterowania. 5
Przetworniki analogowo/cyfrowe i cyfrowo analogowe.
W3 Budowa wewnetrzna i programowanie sterownikéw PLC. Budowa wewnetrzna 9
i programowanie mikrokontroleréw.
W4 Struktury sieciowe i protokoly komunikacyjne w uktadach sterowania i akwizycji 1
danych.
W5 Przetworniki pomiarowe i elementy wykonawcze w ukladach sterowania. 2

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne
N2 Konsultacje
N3 Wyklady

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 20
Opracowanie wynikow 7

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 X

Student zna podstawowe architektury sterownikéw mikroprocesorowych

NA OCENE 3.0 i podstawy sieci CANBus, umie wymieni¢ podstawowe urzadzenia
wejscia/wyjscia.

NA OCENE 3.5 X

NA OCENE 4.0 X

NA OCENE 4.5 X

NA OCENE 5.0 X

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Student ma podstavs./owa v.viedz.e 0 ?,terownikach mikroprocesorovifych, ma
podzespoty elektroniczne i czujniki potrzebne do budowy uktadéw sterowania.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
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NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Student potrafi zmontowaé uktad sterowania wedlug dostarczonego schematu.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 5
NA OCENE 2.0 X
NaA OCENE 3.0 Student zna podstawowe elementy jezykéw programowania.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 6
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 iil;(izgtnggctir?Ziggrgzzi:z;?é istniejacy system sterowania z zachowaniem
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 K1 W15 Cel 1 L1L2L3L4L5 N2 N3 F1 P1
EK2 K1l W14 Cel 1 L1L2L3L4L5 N2 N3 F1 P1
EK3 K1 Wo05 Cel 1 L1L2L3L1L4L5 N2 N3 F1 P1
EK4 K1 UB04 Cel 2 N1 N2 F2 P1
EK5 K1 U002 Cel 2 N1 N2 F2 P1
EK6 K1 UP04 Cel 2 N1 N2 F2 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Heimann B., Gerth W. — Mechatronika Komponenty, metody, przyktady., Warszawa, 2001, Wyd. Naukowe

PWN

[2 | Onwubolu G. — Mechatronics principles and applications, Burlington, 2005, Elsevier Butterworth Heinemann

[3 | Urbaniak A.— Podstawy automatyki, Poznan, 2004, Wyd. PP

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Rudy van de Plassche — Scalone przetworniki analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe, Warszawa, 2001,

WKiL

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Tomasz Nabagto (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Tomasz Nabaglo (kontakt: tnabaglo@mech.pk.edu.pl)

2 dr inz. Zdzistaw Juda (kontakt: zjuda@usk.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

(dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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