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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Diagnostyka i monitoring maszyn

NAZWA PRZEDMIOTU

Diagnostics and Monitoring of Machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU AT708
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 4.00
SEMESTRY 1

2 RoODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
1 15 0 15 0 15 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Student zdobywa wiedze na temat roli diagnostyki dla oceny stanu technicznego obiektéw technicznych
ze szczegblnym uwzglednieniem robotéw i manipulatoréw. Zapoznaje sie ze wspomaganiem komputerowym
diagnostyki i diagnostycznymi systemami doradczymi.

Cel 2 Zapoznaje sie ze wspomaganiem komputerowym diagnostyki i diagnostycznymi systemami doradczymi.

Kod archiwizacji: 6ECTFEAS
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Posiadanie podstawowej wiedzy z zakresu pomiarow wielkosci fizycznych.

2 Znajomo$¢ metod analizy sygnalow.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zdobycie wiedzy na temat roli diagnostyki dla oceny stanu technicznego obiektéw technicznych ze
szczegblnym uwzglednieniem robotéw i manipulatoréow.

EK2 Wiedza Zapoznanie si¢ ze wspomaganiem komputerowym diagnostyki, zapoznanie sie z diagnostycznymi
systemami doradczymi.

EK3 Umiejetnosci Nabycie umiejetnosci diagnostyki dla oceny stanu technicznego obiektéw technicznych ze
szczegblnym uwzglednieniem robotéw i manipulatoréow.

EK4 Umiejetnos$ci Ma umiejetnosé przygotowywania prezentacji postugujac sie wykresami, tablicami, innymi
sposobami prezentacji informacji technicznej oraz wykorzystywaé gotowe programy inzynierskie do obliczen,
przeprowadzania analiz oraz prezentacji wynikow.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wi Niezawodno$é¢ urzadzen i systemow. 1
W2 Zrodla sygnatow, klasyfikacja i miary sygnalow, miernictwo wielkosci 9
nieelektrycznych.
W3 Komputerowa technika pomiarowa: podstawowe kryteria wyboru systemu 5
pomiarowego, karty pomiarowe.
W4 Podstawy cyfrowej analizy sygnaléow zdeterminowanych i stochastycznych. 2
W5 Ksztaltowanie jakosci przetwarzania danych pomiarowych w komputerowym 5
wspomaganiu badan maszyn.
W6 Sygnaly diagnostyczne, zwigzek pomiedzy podstawowymi rodzajami sygnalow 9
diagnostycznych i stanem maszyny.
W7 Systemy monitorowania stanu maszyn i proceséw wykorzystywane w przemysle. 2
W8 Autonomiczne i sieciowe systemy diagnostyczne. 1
W9 Metody transmisji danych w monitoringu. 1
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LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Testy porownawcze jakosci przetwarzania uktadéw pomiarowych. 3
L2 Uktady akwizycji sygnatow pomiarowych. 3
L3 Ocena stanu wybranych zespolow maszyn z wykorzystaniem sygnatu drgani. 3
L4 Badania zjawisk falowych w hydraulicznych i pneumatycznych uktadach 3
napedowych.
L5 Diagnostyka uktadu napedowego z indukcyjnym silnikiem elektrycznym i silnikiem 3
krokowym.
PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Budowa uszkodzeniowo-zorientowanego modelu wybranej maszyny lub jej zespotu. 3
P2 Model matematyczny manipulatora jako zlozonego ukladu mechanicznego. 3
Wykorzystanie srodowiska programu MATLAB wraz z bibliotekami Neural
P3 Networks, Signal Processing, Simulink, Wavelet Transform w diagnostyce ukladu 6
pozycjonowania manipulatora.
P4 Systemy wspomagajace prognozowanie oparte na modelach niezawodno$ciowych 3
i statystycznych.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne

N2 Wyktady

N3 Cwiczenia projektowe
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 45
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 45
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 120
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

F2 Projekt zespotowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 a. uzyskanie pozytywnej oceny z kazdego efektu ksztalcenia.
‘W2 b. wykonanie sprawozdan z ¢wiczeri laboratoryjnych.

‘W3 c. wykonanie projektu zespolowego.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 Zna rela}cje pomi,qdz;y stan.em tech}nicznym i stopniem zuzycia podstawowych
elementéw robotow i manipulatoréw.
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NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 gir;; rll):s(i;tkagwrcr)lv;;;(;(?zaje programéw komputerowych wspomagajacych
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NaA OCENE 3.0 Posiada umiejetnosé oceny stanu technicznego wybranego wezta manipulatora.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 Il:)’;)(;czr:ft Z;sitsj;zig v1EV>.1r0graLm komputerowy do przeprowadzenia analizy oraz
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

W1 W2 W3 W4

EK1 Cel 1 Cel 2 W5 W6 W7 W8 N1 N2 N3 F1F2P1
W9 L1 L2
W1 W2 W3 W4
EK2 Cel 1 Cel 2 W5 W6 W7 W8 N1 N2 N3 F1F2P1
W9 L3 L4 L5
EK3 Cel 1 Cel 2 P1P2P3 P4 N1 N2 N3 F1F2P1
EK4 Cel 1 Cel 2 L1L2L31L4L5 N1 N2 N3 F1F2P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Cempel C. — Diagnostyka wibroakustyczna maszyn, Warszawa, 1989, PWN

[2 | Moczulski W. — Diagnostyka techniczna. Metody pozyskiwania wiedzy., Gliwice, 2002, Wydawnictwo Poli-
techniki Slaskiej

[3 ] Zottowski B, — Podstawy diagnostyki maszyn, Bydgoszcz, 1996, Wydawnictwo Uczelniane Akademii Techniczno-
Rolniczej w Bydgoszczy

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Nawrocki W. — Komputerowe systemy pomiarowe, Warszawa, 2002, WKiL

|2 | Tiaczala W. — Srodowisko LabView w eksperymencie wspomaganym komputerowo, Warszawa, 2002, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Janusz, Piotr Pobedza (kontakt: janusz.pobedza@pk.edu.pl)

OSsoBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Janusz Pobedza (kontakt: janusz.pobedza@mech.pk.edu.pl)

2 dr inz. Andrzej Czerwinski (kontakt: andrzej.czerwinski@mech.pk.edu.pl)
3 dr inz. Artur Gawlik (kontakt: artur.gawlik@mech.pk.edu.pl)

4 mgr inz. Witold Trzaska (kontakt: witold.trzaska@mech.pk.edu.pl)
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13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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