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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie ruchem

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoOD PRZEDMIOTU WIL TRA oIS C11 18/19
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 6.00

SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
5 30 0 0 30 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z problemami statoczasowego i adaptacyjnego sterowania ruchem drogowym na izolowanym
skrzyzowaniu

Cel 2 Zapoznanie sie z metodami formutowania i rozwiazywania probleméw optymalnego sterowania ruchem

Kod archiwizacji: COF2D047
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Cel 3 Zapoznanie sie z problemami sterowania ruchem na arteriach, podobszarach sieci, w komunikacji zbiorowej
i na autostradach

Cel 4 Zapoznanie sie z programami symulacyjnymi ruchu drogowego

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 matematyka, informatyka, badania operacyjne, inzynieria ruchu

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna metody sterowania ruchem drogowym
EK2 Wiedza Student zna metodologie formulowania i rozwiazywania probleméw sterowania ruchem
EK3 Umiejetnosci Student umie zaprojektowac system statoczasowego sterowania sygnalizacja swietlna

EK4 Umiejetnosci Student umie zbudowac model symulacyjny i na jego podstawie ocenic praktyczna uzytecznosc
uzyskanych rozwiazan

EK5 Kompetencje spoleczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formutuje problem sterowania
i opisuje uzyskane wyniki przestrzegajac zasad etyki

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIA KOMPUTEROWE
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
K1 Pomiary ruchu na wybranym skrzyzowaniu 2
K2 Obliczenia parametréw niezbednych do projektu sygnalizacji swietlnej 4
K3 Projektowanie sterowania staloczasowego dla wybranego skrzyzowania 6
K4 Optymalne sterowanie fazowe i grupowe: sformutowanie problemu, metody 4
rozwiazania, weryfikacja wynikow
K5 Modelowanie symulacyjne ruchu i sygnalizacji. Ocena efektywnosci sterowania 6
K6 Koordynacja sygnalizacji. Sterowanie ruchem na arterii. 4
K7 Adaptacyjne sterowanie ruchem. Modelowanie i ocena efektywnosci wybranych 4
systemow.
WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Wprowadzenie do problematyki sterowania ruchem. Wymagania formalne 5
dotyczace projektu sygnalizacji.
W2 Pomiary i obliczenia parametréow ruchowych dla celow sterowania 4
W3 Metody sterowania staloczasowego. Sformutowanie problemu optymalizacji 6
sterowania i metody jego rozwiazania. Ocena uzyskanych rozwiazan
Koordynacja sygnalizacji. Sterowanie ruchem na arterii i podobszarze sieci
W4 . . . . 4
komunikacyjnej. Sterowanie na drogach szybkiego ruchu.
W5 Systemy detekcji dla potrzeb sterowania i zarzadzania ruchem. 2
W6 Adaptacyjne systemy sterowania ruchem (PIACON, SCOOT, UTOPIA, MOVA, 6
MOTION)
Wyposazenie techniczne systemoéw sterowania: sterowniki, systemy tacznosci,
W7 2
detektory
W8 Symulacje ruchu drogowego: modelowanie, kalibracja, weryfikacja 4

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 60
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 0
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 6.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Egzamin

F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3.0 . .
ruchem na izolowanym skrzyzowaniu

Student potrafi wymienic i krotko opisac metody staloczasowego sterowania

NA OCENE 4.0 . . .
sterowania ruchem na izolowanym skrzyzowaniu

Student potrafi wymienic i krotko opisac metody staloczasowego i adaptacyjnego

NA OCENE 5.0

Student potrafi wymienic i krotko opisac metody sterowania ruchem na
skrzyzowaniu, arterii i podobszarze sieci komunikacyjnej

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 3.0

Student zna sformulowanie problemu fazowego sterowania ruchem

Strona 4/6




P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

NA OCENE 4.0 Student zna sformulowanie probleméw fazowego i grupowego sterowania ruchem
NA OCENE 5.0 Stud.e.nt zna sformulowanie probleméw sterowania ruchem na skrzyzowaniu i na
arteril
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 3.0 Stl.ldent .umie wykorzystac metode kanadyjska do projektowania sygnalizacji
swietlnej
NA OCENE 4.0 Student umie zaprojektowac optymalne sterowanie fazowe
NA OCENE 5.0 Student umie zaprojektowac optymalne sterowanie grupowe
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 3.0 Student umie zbudowac prosty model z sygnalizacja staloczasowa
Student umie zbudowac model skrzyzowania z sygnalizacja staloczasowa i ocenic
NA OCENE 4.0 . .
efektywnosc proponowanego rozwiazania
Student umie zbudowac model arterii z sygnalizacja zsynchronizowana i ocenic
NA OCENE 5.0 . .
efektywnosc proponowanego rozwiazania
EFEKT KSZTALCENIA b
NA OCENE 3.0 Student potrafi przejrzyscie przedstawic specyfikacje wybranego skrzyzowania
NA OCENE 4.0 Student potraﬁ przejrzysci(? pr?edstawic specyfikacje wybranego skrzyzowania
i zalozenia projektu sygnalizacji
NA OCENE 5.0 Student potrafi przejrzyscie przedstawic specyfikacje wybranego skrzyzowania
B o i projektowana sygnalizacje wraz z ocena jej efektywnosci

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 Kl k2 k3 led wl N1 N2 F1 F2
w2 w3 w4
EK2 Cel 2 k3 k4 w4 w6 N1 N2 F1 F2
EK3 Cel 3 Kl k2 k3 kd k5 N1 N2 Fl1 F2
w3 w4 wb wb
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
k5 k6 k7 w6 w7
EK4 Cel 4 N1 N2 F1F2

w8

EK5 Cel 2 k4 k5 k6 kT wl N1 N2 F1 F2

w3

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Adamski A. — ITS Systemy:Sterowanie, Nadzor i Zarzadzanie, Krakow, 2003, AGH
[2 | Lesko M., Guzik J. — Sterowanie ruchem drogowym, Gliwice, 2000, Politechniki Slaskiej
[3 | Datka S., Suchorzewski W., Tracz M. — Inzynieria ruchu, Warszawa, 1997, WKiL

[4 | Gaca S., Suchorzewski W., Tracz M. — Inzynieria ruchu drogowego, Warszawa, 2011, WKiL

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)

2 mgr inz. Jan Aleksandrowicz (kontakt: jaleksandrowicz@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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