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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Podstawy inteligentnych systeméw transportowych

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WIL TRA oIS E1 18/19
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty zwiazane z dyplomem
LiczBA PUNKTOW ECTS 4.00

SEMESTRY 7

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
7 30 30 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z architekturami i obszarem zastosowan Inteligentnych Systemow Transportowych

Cel 2 Zapoznanie sie z podstawowymi podsystemami i ustugami ITS

Cel 3 Zapoznanie si¢ z technologiami umozliwiajacymi ustugi systemow ITS w obszarze inteligentnego nadzoru

i monitoringu)

Kod archiwizacji: TEEEOOEE
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Cel 4 Zapoznanie si¢ z praktycznymi aspektami wdrazania systemow TS

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

1 podstawy automatyki, sterowanie ruchem, podstawy telekomunikacji i elektroniki,

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna strukture i podstawowe funkcjonalnosci poszczegdlnych warstw systemow ITS

EK2 Wiedza Student zna metodologie tworzenia systemow ITS

EK3 Umiejetnosci Student umie ocenié¢ i uzasadnié¢ praktyczna uzyteczno$é¢ propozycji systemu ITS systemu

i poréwnaé go z istniejacymi rozwigzaniami

EK4 Kompetencje spoleczne Student rzetelnie pracuje samodzielnie i w zespole komunikatywnie formutujac

rzeczywiste potrzeby dla implementacji systemow ITS

6 TRESCI PROGRAMOWE

CWICZENIA AUDYTORYJNE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

c1 Propozycje prostych ITS systeméw bazujace na metodologii tworzenia I'TS 4
systemoéw prezentowanej na wykltadach

C2 Prosta struktura hierarchiczna wielowarstwowa ITS systemu dedykowana dla 4
ruchu indywidualnego w miastach

C3 Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna APTS systemu dedykowana dla 4
komunikacji miejskiej
Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna ITS-CL systemu dedykowana dla

C4 . T, . 4
logistyki miejskiej bazujacej na ustugach systemu ITS

Cs Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna ITS systemu dedykowana dla 4
ruchu na autostradach
Tlustracja oferowanych ustug ITS systemoéw bazujacych na nowoczesnych

Cé6 technologiach umozliwiajacych ocena i dyskusja dotyczaca przydatnosci 6
wybieranych technologii dla realizacji zakladanych ustug systemowych
Tlustracja oferowanych ustug ITS systemoéw bazujacych na zaawansowanych

Cc7 . 4
platformach pojazdowych

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wi Definicja i obszary zastosowan systeméw TS 2
W2 Architektury systemow ITS: struktura logiczna, fizyczna, funkcjonalna, 4
informatyczna, organizacyjna
W3 Nowe technologie komunikacyjne i informacyjne w zastosowaniach do systemow 4
transportowych
Podstawowe podsystemy ITS: zarzadzania (ATMS), obstugi informacyjnej
W4 podréznych (ATIS), Informowania i sterowania pojazdami (AVCS), nawigacji 8
(RGS), komunikacji miejskiej (APTS), systemy zarzadzania pojazdami
komercyjnymi (CVO).
Podstawowe podsystemy ITS: zarzadzania (ATMS), obstugi informacyjnej
W5 podroznych (ATIS), Informowania i sterowania pojazdami (AVCS), nawigacji 4
(RGS), komunikacji miejskiej (APTS), systemy zarzadzania pojazdami
komercyjnymi (CVO).
Zakres oferowanych przez ITS podstawowych ustug (wg normy ISO
Wweé . . o 4
1997): prezentacja podstawowych pakietow rynkowych
Praktyczne aspekty metodologii systemowego wdrazania, rozwijania
w7 . : . 4
i utrzymywania systemow ITS

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Cwiczenia audytoryjne

N3 Praca w grupach
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 60
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 5
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 80
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Egzamin
F2 Sprawozdanie z ¢wiczen audytoryjnych

F3 Projekt

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 3.0 Student zna podstawows strukture systeméw ITS
NA OCENE 4.0 Student zna podstawowa strukture i najwazniejsze funkcjonalnosci systemow I'TS
NA OCENE 5.0 Student zna strukture i funkcjonalnosci poszczegélnych warstw systemow ITS
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 3.0 Student zna strukture systemow ITS
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NA OCENE 4.0 Student zna metodologie tworzenia wybranych podsysteméw ITS

NA OCENE 5.0 Student zna metodologie tworzenia wielowarstwowych systemoéow I'TS
EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 3.0 Student umie ocenié¢ prosta propozycje podsystemu I'TS

NA OCENE 4.0 Student umie ocenié¢ propozycje systemu I'TS

NA OCENE 5.0

ITS

Student umie oceni¢ i uzasadni¢ praktyczng uzytecznosc proponowanego systemu

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 3.0 Student rzetelnie pracuje nad powierzonym mu problemem
NA OCENE 4.0 Student aktywnie wlacza sie w prace nad postawionym problemem
NA OCENE 5.0 Student przewodzi pracom nad postawionym problemem

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZOZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
cl c2c3cdchchb
EK1 Cel 1 Cel 2 c7 wl w2 w3 w4 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
wH wb w7
cl c2c3cdchchb
EK2 Cel L Cel 31 7 (03 wd wh wb N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
Cel 4
w7
cl c2c3cdchchb
EK3 Cel L Cel 31 7 3 wd wh w N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
Cel 4
w7
cl c2c3cdchcb
EK4 Cel 1 c7 wl w4 wb wb N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
w7
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)
2 mgr inz. Grzegorz Heldak (kontakt: gheldak@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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