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KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2018/2019

Wydziat Inzynierii Elektrycznej i Komputerowe;j

Kierunek studiéw: Elektrotechnika Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: Elek
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Trakcja elektryczna

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Komputerowe systemy sterowania ruchem

NAZWA PRZEDMIOTU

Computer Aided Traffic Control Systems
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIEIK ELEKTROTECH oIS PS44 18/19
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 5.00
SEMESTRY 67

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
6 30 15 0 0 0 0
7 0 0 0 15 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Znajomosé podstaw struktury sieci kolejowej i organizacji ruchu pojazdéw szynowych.

Cel 2 Znajomo$¢ elementéow urzadzeri sterowania warstwy podstawowej takich jak: obwody torowe, napedy zwrot-
nicowe, sygnalizatory $wietlne.

Kod archiwizacji: 84DA1847
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Cel 3 Znajomo$¢ zasad budowy i dziatania wybranych stacyjnych i liniowych urzadzer sterowania ruchem.

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Znajomos$é teorii obwodoéw elektrycznych.

2 Znajomo$é podstaw teorii sterowania.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Znajomosé techniki sterowania ruchem pojazdami szynowymi na stacjach kolejowych.
EK2 Wiedza Znajomosé techniki sterowania ruchem pojazdami szynowymi na szlakach linii kolejowych.

EK3 Umiejetnosci Umiejetnosé projektowania podstawowych uktadéw sterowania ruchem kolejowym na stacjach
kolejowych.

EK4 Umiejetnosci Umiejetnosé projektowania podstawowych uktadéw sterowania ruchem na szlakach linii kole-
jowych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wiadomosci wstepne. Uktady torowe stacji kolejowych. Elektryczne napedy
W1 . - b 8
zwrotnicowe. Sygnalizatory $wietlne. Obwody torowe.
W2 Opis formalny funkcji sterowania. Plan schematyczny urzadzen sterowania ruchem 8
i zapis zaleznosci.
W3 Stacyjne systemy sterowania ruchem o strukturze przebiegowej i geograficzne;j. 8
W4 Potsamoczynne i samoczynne blokady liniowe. 6
CWICZENIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
c1 Opracowywanie planéw schematycznych urzadzen sterowania ruchem i tablic 7
zaleznosci.
C2 Projektowanie wybranych uktadéw sterownia ruchem kolejowym. 8
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LABORATORIA KOMPUTEROWE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

K1 Sterowanie napedem zwrotnicowym, sterowanie swiattami sygnalizatora, obstuga 4
pulpitu nastawczego.

K2 Stacyjne urzadzenia sterowania ruchem: elektryczne, hybrydowe i elektroniczne. 6

K3 Potsamoczynne i samoczynne blokady liniowe. 5

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Zadania tablicowe

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiéw 60
Konsultacje przedmiotowe 15
Egzaminy i zaliczenia w sesji 10

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 35
Opracowanie wynikow 15
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 150
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 5.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwium

F2 Odpowiedz ustna
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OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

P2 Zaliczenie pisemne

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Brak znajomosci urzadzeni zewnetrznych sterowania ruchem na stacji.
NA OCENE 3.0 Znajomos¢ tylko zewnetrznych urzadzeni sterowania ruchem na stacji.
NA OCENE 3.5 Znajomo$é podstawowych wewnetrznych urzadzen stacyjnych.
NA OCENE 4.0 Znajomo$é¢ wewnetrznych urzadzen stacyjnych grupy zaleznosciowe;j.
NA OCENE 4.5 Znajomos$é¢ mniej ztozonych stacyjnych systemow sterowania ruchem.
NA OCENE 5.0 Znajomo$é stacyjnych systemoéw sterowania ruchem o duzym stopniu ztozonoéci.
EFEKT KSZTALCENIA 2
Brak znajomosci urzadzeri zewnetrznych sterowania ruchem na szlaku linii
NA OCENE 2.0 . .
kolejowe;j.
NA OCENE 3.0 Znaqomo.sc tylko zewnetrznych urzadzerni sterowania ruchem na szlaku linii
kolejowe;j.
NA OCENE 3.5 Znajomosé ukladow zaleznosciowych blokad pétsamoczynnych.
NA OCENE 4.0 .ZnaJon-losc uktadéw zalezno$ciowych samoczynnych blokad liniowych
jednokierunkowych.
NA OCENE 4.5 ZnstJomos.c uktadéw zaleznosciowych samoczynnych blokad liniowych
zmiennokierunkowych.
NA OCENE 5.0 Bardzo dobra znajomos¢ roéznego typu blokad liniowych.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Brak .umlethnosm W prOJektO\.zvanlu podstawowych obwodow elektrycznych
stacyjnych urzadzeri sterowania ruchem.
NaA OCENE 3.0 Umiejetnosé projektowania prostych obwodéw nastawczych lub kontrolnych.
NA OCENE 3.5 Uml.ejegt,nf)sc prOJektowanla mniej ztozonych obwodéw elektrycznych z grupy
zaleznosciowe;j.
NA OCENE 4.0 Uml.eth’nf)sc prOJektowama ztozonych obwodéw elektrycznych z grupy
zaleznosciowe;j.
NA OCENE 4.5 Um}llethnosc projektowania dowolnego uktadu w stacyjnych systemach sterowania
ruchem.
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Umiejetnosé projektowania dowolnego bardzo ztozonego uktadu w stacyjnych

Na . .
OCENE 5.0 systemach sterowania ruchem.
EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 Brak umiejetnosci w projektowaniu podstawowych uktadéw blokady liniowej.

NA OCENE 3.0 UmlethngsF prgjektowanla prostych obwodéw elektrycznych poétsamoczynnej
blokady liniowej.

NA OCENE 3.5 Umlethnf)s.(: pI'(')‘].ektOWEi.nla prost}fch obwodoéw elektrycznych samoczynnej
blokady liniowej jednokierunkowej.

NA OCENE 4.0 Umlethnf)s.c pr(.)J.ektowa.Lma zlozor.lych obwodow elektrycznych samoczynnej
blokady liniowej jednokierunkowe;j.

NA OCENE 4.5 Umlethnf)s.c pr(.)Jekt.owamz.z zlozonych obwoddéw elektrycznych samoczynnej
blokady liniowej zmiennokierunkowe;j.

NA OCENE 5.0 Umiejetnosé projektowania ztozonych systeméw liniowych sterowania ruchem.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT . CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU
EK1 Cel 3 W1 W2 C1 N1 N3 F2 P2
EK2 Cel 1 Wi Wg2W4 1 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2
EK3 Cel 2 W2 W3 C2 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2
EK4 Cel 3 W4 C1 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | 1.Dabrowa-Bajon M. — Podstawy sterowania ruchem kolejowym., Warszawa, 2007, OW PW

[2 | 2.Dyduch J., Kornaszewski M. — Systemy sterowania ruchem kolejowym., Radom, 2003, WPR
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LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] 4.Bergiel K., Karbowiak H. — Automatyzacja prowadzenia pociggu., £.6dz, 2005, EMI PRESS

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Bogdan Rokita (kontakt: brokita@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Bogdan Rokita (kontakt: brokita@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)

(dziekan)
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