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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Mechatronika
NAZWA PRZEDMIOTU .
W JEZYKU ANGIELSKIM Mechatronics
KoD PRZEDMIOTU L218
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa PUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 4

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
4 15 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Uzyskanie wiedzy w zakresie elementéw i uktadéw mechatronicznych.

Cel 2 Praktyczne zapoznanie sie z elementami i uktadami mechatronicznymi.

Kod archiwizacji: A457D31B
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wiedza z zakresu fizyki, podstaw elektrotechniki i elektroniki.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Ma uporzadkowana wiedze w zakresie podstaw automatyki, sterowania w otwartej i zamknietej petli,
sterowania sekwencyjnego i sterowania w czasie rzeczywistym.

EK2 Wiedza Ma uporzadkowana wiedze w zakresie mikrokontroleréw, sterownikéw programowalnych, sposobow
i metod programistycznych, technik pomiarowych i obrébki sygnatow.

EK3 Umiejetnosci Potrafi opracowywaé¢ modele matematyczne obiektow i ukladow sterowania, potrafi przepro-
wadza¢ symulacje komputerowe z wykorzystaniem narzedzi informatycznych.

EK4 Umiejetnosci Potrafi przeprowadzi¢ eksperyment z zakresu technik pomiarowych i uktadéw sterowania zwia-
zanych z inzynieria biomedyczna.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBA

Lp . B
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wstep do mechatroniki. Modelowanie matematyczne elementéow i systemow
Wi mechatronicznych. Podstawy sterowania cyfrowego. Sterowanie w czasie 5
rzeczywistym i sterowanie sekwencyjne.

Mikrokontrolery. Architektura mikrokontroleréow, sterowania z wykorzystaniem
W2 tablic sterujacych (Look-Up-Table). Uktady pamieciowe i zarzadzanie pamiecia. 5
Uktady wejscia/wyjscia.

Sensory i metody pomiarowe w systemach mechatronicznych. Kondycjonowanie
sygnatu. Przetwarzanie analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe. Aktuatory,

w3 Podstawy projektowania uktadéw mechatronicznych - integracja elementéw g
mechanicznych, elektrycznych i elektronicznych.
LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Wprowadzenie i przygotowanie do laboratorium. 2
L2 Modelowanie i symulacja komputerowa prostego systemu mechatronicznego. 2
L3 Badanie kompensacyjnego przetwornika analogowo-cyfrowego i przetwornika 5
cyfrowo-analogowego.
L4 Mechatroniczny system pomiarowy wielkosci fizycznych: predkosci obrotowej, 5
temperatury, ci$nienia.
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LABORATORIUM

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

L5 Programowanie i obstuga zegara czasu rzeczywistego. Obstuga alarmu i timera 5
w sterowniku mikroprocesorowym.

L6 Mechatroniczny aparat do wydtuzania koriczyn - budowa, dzialanie, 5
oprogramowanie, obstuga.

L7 Opracowanie wynikow ¢wiczen laboratoryjnych. 3

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 8
Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKLADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego
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OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Zaliczenie pisemne

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 X
S
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Student pf):craﬁ opisaé architektur.e; i strukture sterownika cyfrowego oraz potrafi
wprowadzi¢ prosty program do mikrokontrolera.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 X
NA OCENE 3.0 Student potrafi opracowaé¢ model matemgtyczny i przeprowadzi¢ symulacje
komputerowa prostego uktadu mechatronicznego.
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 X
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NA OCENE 3.0 E‘;;(Ci;rll;czhna metody i struktury analogowych i cyfrowych pomiaréow wielkosci
NA OCENE 3.5 X
NA OCENE 4.0 X
NA OCENE 4.5 X
NA OCENE 5.0 X

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
K1 W19
EK1 K1_UP02 Cel 1 W1 W2 W3 N1 P1
K1 W19
EK2 K1_UP02 Cel 1 W1 W2 W3 N1 P1
EK3 K1_UPI10 Cel 1 Cel 2 W1 W2 W3 N1 N2 F1 P1
EK4 K1_UP10 Cel 1 Cel 2 W1 W2 W3 N1 N2 F1P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Heimann B., Gerth W., Popp K. — Mechatronika - komponenty, metody przyktady, Warszawa, 2001, PWN

[2 | Bolton W. — Mechatronics - Electronic Control Systems in Mechanical and Electrical Engineering, Harlow,
1999, Addison Wesley Longmann

[3 | Bishop R., — The Mechatronics Handbook, USA, 2002, CRC Press

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Schmid D., Baumann A., Kaufman H., Paetzold H., Zippel B. — Mechatronika, Warszawa, 2002,
REA
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Zdzistaw, Krzysztof Juda (kontakt: zjuda@usk.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Zdzistaw Juda (kontakt: zjuda@pk.edu.pl)

3 dr inz. Marcin Noga (kontakt: noga@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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