POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2018/2019

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Automatyka i Robotyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: A
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Mechatronika

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie procesami dyskretnymi

NAZWA PRZEDMIOTU

W JEZYKU ANGIELSKIM Discrete Process Control

KoD PRZEDMIOTU A218
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBa pUNKTOW ECTS 3.00
SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 15 0 15 15 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z metodami sterowania dyskretnymi procesami produkcyjnymi.

Kod archiwizacji: 75FE1D75
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

1 Znajomosé obstugi i programowania lokalnych uktadéw sterowania maszyn i urzadzen.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student ktéry zaliczyl przedmiot zna metody sterowania procesami dyskretnymi.

EK2 Umiejetnosci Student ktéry zaliczyl przedmiot potrafi wykorzystaé narzedzia symulacyjne do opracowania

koncepcji sterowania ztozonymi procesami dyskretnymi.

EK3 Umiejetnosci Student ktory zaliczyt przedmiot potrafi opracowaé uklad sterowania ztozonymi procesami

dyskretnymi i zweryfikowaé¢ jego poprawnosé.

EK4 Kompetencje spoleczne Student ktory zaliczyt przedmiot potrafi samodzielnie poglebiaé¢ swoja wiedze

z zakresu sterowania procesami dyskretnymi.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM KOMPUTEROWE
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
K1 Modelowanie i symulacja w programie Arena dyskretnego systemu produkcyjnego 3
K2 Modelowanie i symulacja w programie Arena dyskretnego systemu montazowego. 3
K3 Modelowanie i symulacja w programie Arena dyskretnego systemu obstugi 3
masowe;.
K4 Modelowanie i symulacja w programie Arena dyskretnego systemu transportowego. 3
K5 Modelowanie i symulacja w programie Arena dyskretnego systemu produkcyjnego 3
z podsystemem transportu.
LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Sterowania dyskretnym systemem produkcyjnym za pomoca sterownikow PLC na
L1 . LU . 7
przyktadzie modelu systemu z dwoma zbiornikami.
Sterowanie modelem dyskretnego systemu produkcyjnego za pomoca rzeczywistych
L2 o 8
sterownikow PLC.
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WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Podstawowe definicje. Charakterystyka procesow dyskretnych. Narzedzia do

W1 modelowania i sterowania procesami dyskretnymi. Wprowadzenie do srodowiska 2
symulacyjnego Arena firmy Rockwell.

W2 Modelowanie dyskretnych systemoéw produkcyjnych w programie Arena. 4

W3 Modelowanie systemow transportowych w programie Arena. 4

W4 Walidacja i przeprowadzanie eksperymentu symulacyjnego. 2
Metody sterowania procesami dyskretnymi. Sterowanie centralne i rozproszone.

W5 . o, . 3
Potaczenie sterownikow PLC z modelem dyskretnego systemu produkcyjnego.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Prezentacje multimedialne

N3 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 45
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie si¢ do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 35
Opracowanie wynikow 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 90
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego
F2 Test
F3 Kolokwium

F4 Projekt zespotowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Koniecznosc uzyskania oceny pozytywnej z kazdego efektu ksztalcenia.

‘W2 Ocena koncowa ustalana jest na podstawie $redniej wazonej ocen formujacych.

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIALRU NAUCZYCIELA

B1 Test

B2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 -

Na OCENE 3.0 Student zna podstawowe metody sterowania procesami dyskretnymi.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 -

Student potrafi wykorzysta¢ narzedzia symulacyjne do opracowania koncepcji

NA OCENE 3.0 . . . .
B sterowania prostymi procesami dyskretnymi.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

Strona 4/6



PK

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

Student potrafi opracowaé¢ ukltad sterowania prostym procesem dyskretnym
i zweryfikowaé jego poprawnosc.

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

NaA OCENE 3.0

Student potrafi samodzielnie, w zakresie podstawowym, pogtebia¢ swoja wiedze
na temat sterowania procesami dyskretnymi.

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

K1_Wo4
K1_W10

Cel 1

L1 L2

N1 N2 N3

F1F2 P1

EK2

K1_UP05
K1_UPO7

Cel 1

L2

N1 N2 N3

F1F2 P1

EK3

K1_UP02
K1_UPO7

Cel 1

K4 K5

N1 N2 N3

F1F2P1
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

EK4 K1_K01 Cel 1 K4 N1 N2 N3 F1 F2 P1

K1 K07 ©

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Kelton W. D. — Simulation with Arena, New York, 2004, McGraw-Hill
[2 | Skowronek M — Modelowanie cyfrowe, , 2008, Wyd. Polit. Slaskiej

[3 | Barczyk J — Automatyzacja proceséw dyskretnych, , 2003, Oficyna Wydawnicza PW

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] [1]Banks J., Carson J. S. I1, Nelson B. L., Nicol D — Discrete-Event System Simulation, , 2010, Prentice
Hall

[2 | Toczytowski E. — Niektore metody strukturalne optymalizacji do sterowania w dyskretnych systemach wy-
twarzania, Warszawa, 1989, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Waldemar, Pawel Matopolski (kontakt: malopolski@m6.mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Waldemar Malopolski (kontakt: waldemar .malopolski@pk.edu.pl)

2 dr inz. Marcin Morawski (kontakt: marcin.morawski@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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