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3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zdobycie umiejetnosci planowania zadan transportowych w gospodarce materialowej, w tym z budowa,
dzialaniem, eksploatacja i doborem srodkéw transportu technologicznego.
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Podstawowa wiedza z zakresu technik transportowych.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna perspektywy i trendy rozwoju nowoczesnych systeméw i srodkéw transportowych - gltéownie
w zakresie wybranej specjalnosci inzynierskie;j.

EK2 Umiejetnosci Potrafi samodzielnie okresli¢ kierunek poszukiwan inzynierskich i naukowych, znalezé literatu-
re przedmiotu i z niej skorzysta¢. Potrafi przyswoi¢ wiedze z zakresu podanego przez prowadzacego w ramach
samoksztalcenia.

EK3 Umiejetnosci Potrafi rozwiazywaé zlozone problemy inzynierskie transportu, logistyki, budowy i eksplo-
atacji maszyn na zaawansowanym poziomie inzynierskim za pomoca narzedzi obliczeniowych analitycznych,
symulacji komputerowej procesow rzeczywistych. W szczego6lnoéci probleméw zwigzanych z wybrana specjal-
noscia studiow.

EK4 Kompetencje spoleczne Potrafi wyznaczaé cele strategiczne, taktyczne, operacyjne i zwigzane z tym prio-
rytety stuzace realizacji zadan zaré6wno wyznaczonych przez innych jak i okreslonych przez siebie.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Badanie stanowiskowe mechanizmu jazdy transporteréw kotowych - wyznaczanie 3
zastepczego wspotczynnika oporéw ruchu.
L2 Badanie wspolezynnika sprzezenie ciernego w uktadach linowych (wspoétezynnik 9

tarcia koto lina stalowa)

magazynowej, w tym z uwzglednieniem zjawiska tzw. "przekoszenia" ustroju
L3 nos$nego mostu. Pomiary i badania na stanowisku obiektu rzeczywistego uktadnicy 2
magazynowej KBK

Pomiary funkcjonalne transportera przeznaczonego do pracy ciaglej: identyfikacja
L4 poslizgu niesprezystego tasmy nosnej wzgledem plaszcza bebna napedowego 2
w przenosniku tasmowym stotowym.

Identyfikacja parametréw dynamicznych uktadéw napedowych wyznaczanie
L5 doswiadczalne masowego momentu bezwtadnosci zredukowanego na pierwszy wat 2
silnika napedowego (stanowisko hamulca dzwignicowego)

Préby funkcjonalne i badania wpltywu wybranych parametrow sterujacych na
L6 cechy eksploatacyjne dzwigu hydraulicznego z napedem posrednim wyznaczanie 2
parametru "jerk" pomiary stanowiskowe.

Badanie wptywu sygnalow sterujacych w systemach "antywahaniowych"

L7 zaimplementowanych na modelu suwnicy testy na stanowisku modelowym.
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Rodzaje srodkéw transportu wykorzystywanych w produkcji przemystowej -
urzadzenia dzwigowo-przetadunkowe i systemy magazynowania (UTB). Cykle
W1 pracy, przeglad konstrukcji systeméw UTB do pracy cyklicznej oraz ciagtej, grupy 3

natezenia pracy. Uktady napedowo-sterujace w zintegrowanych logistycznie
systemach transportu bliskiego i magazynowania (LSTM) podstawowe cechy
funkcjonalno-eksploatacyjne.

Sprawno$¢ wybranych zespotow napedowych UTB przy roznych kierunkach
przeptywu strumienia mocy oraz przy obciazeniu czedciowym. Inzynierskie
W2 procedury obliczeniowe: momenty obrotowe w ruchu ustalonym, zasady 3
przeprowadzania redukcji masowych momentéw bezwladnosci na wybrany wat

zespolu napedowego, ogolna klasyfikacja obcigzen mechanizmoéow roboczych UTB

Srodki monitorowania stanéw pracy maszyn transportu bliskiego przeznaczonych
do pracy cyklicznej w transporcie wewnatrz-przemystowym. Opory jazdy oraz sity
dynamiczne ruchéw torowych transporteréw kotowych. Budowa i charakterystyki
mechaniczno-eksploatacyjne hamulcow w transporcie kotowo-szynowym UTB.

Wtasciwosci dynamiczne srodkéw transportu przemystowego do pracy cyklicznej
na przyktadzie pracy zautomatyzowanych uktadnic magazynowych oraz suwnic
W4 procesowych. Uktady sensybilizacji: antyskoszeniowe, antywahaniowe 2
i antynajazdowe. Wplyw ukosowania na obciazenia mechanizméw jazdy
transporteréw kotowo-szynowych.

Przenoszenie tadunkéw w procesach produkceji przemystowej w trybie pracy
ciaglej: przenosniki bezciegnowe, ciggnowe, zsuwniowe, hybrydowe.

Systemy napedow elektrycznych UTB. Uktady sterowania praca i automatycznego
W6 pozycjonowania platform tadunkowych w systemach transportu pionowego. 2
Budowa i wtasciwosci eksploatacyjne lin. Uktady transportu linowego.

Zautomatpotrzeb techniki AGV. Logistyczne tancuchy transportu bliskiego
W7 i magazynowania w elastycznej produkcji przemystowej yzowane systemy 1
transporteréw procesowych tzw. robocaréow dla

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Cwiczenia laboratoryjne
N2 Wyklady

N3 Konsultacje
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 5
Egzaminy i zaliczenia w sesji 10

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 70
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego
F2 Kolokwium

F3 Odpowiedz ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 test zaliczeniowy pisemny
P2 Zaliczenie ustne

P3 Srednia wazona ocen formujacych (kryteria wag podane na pierwszym wyktadzi

KRYTERIA OCENY

e)

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 -gorzej niz na ocene 3,0

NA OCENE 3.0

Student potrafi opracowaé zalozenia techniczno-organizacyjne dla zabezpieczenia
wybranego procesu transportu technologicznego, w tym dobra¢ odpowiednie
srodki i systemy dzwigowo-przetadunkowe lub maszyny robocze. .
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NA OCENE 3.5 -lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 -lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 -lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 -lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 -gorzejj niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 j-w. - w zakresie podanym w opisie ogélnym
NA OCENE 3.5 -lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 -lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 -lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 -lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 -gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 j-w.- w zakresie podanym w opisie ogdlnym
NA OCENE 3.5 -lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 -lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 -lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 -lepiej niz na ocene 4,5
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 -gorzej niz na ocene 3,0
NA OCENE 3.0 j-w.- w zakresie podanym w opisie ogblnym,
NA OCENE 3.5 -lepiej niz na ocene 3,0
NA OCENE 4.0 -lepiej niz na ocene 3,5
NA OCENE 4.5 -lepiej niz na ocene 4,0
NA OCENE 5.0 -lepiej niz na ocene 4,5

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

Strona 5/7




PK Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki
ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
L1L2L3L1L4L5
M2 W12
EK1 - Cel 1 L6 W1 W2 W3 N1 N2 N3 Fl F2 F3 P1 P2
T2 U02 P3
- W4 W5 W6 W7
L1L2L3L4L5
M2_W12 L6 L7 W1 W2 F1 F2 F3 P1 P2
EK?2 T2 U02 Cel 1 W3 W4 W5 W6 N1 N2 N3 P3
W7
L1L2L3L4L5
M2 W12 L6 L7 W1 W2 F1 F2 F3 P1 P2
EK3 T2 U02 Cel 1 W3 W4 W5 W6 N1 N2 N3 P3
W7
L1L2L3L4L5
L6 L7 W1 W2 F1 F2 F3 P1 P2
T2 U02
EK4 _ Cel 1 W3 W4 W5 W6 N1 N2 N3 P3
W7
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wiestaw, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

OSsoBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Wiestaw Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

mgr inz. Witold Trzaska (kontakt: wtrzaska@mech.pk.edu.pl)

mgr inz. Piotr Pajak (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Artur Gawlik (kontakt: agawlik@mech.pk.edu.pl)

dr hab. inz. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: tora@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Zygmunt Dziechciowski (kontakt: z.dziechci@mech.pk.edu.pl)

N o o0 ks wWwN

dr inz. Stefan Chwastek (kontakt: chwastek@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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