POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2019/2020

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Inzynieria Produkgji Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: R
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Systemy jakosci i wspotrzednosciowa technika pomiarowa, Techniki wytwarzania

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Nadzorowanie maszyn technologicznych i robotéw

NAZWA PRZEDMIOTU

Supervising technological machines and robots
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WM IP oIN B24 19/20
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBAa pUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 6

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
6 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z metodami nadzorowania urzadzen technologicznych
Cel 2 Zapoznanie z metodami oceny doktadnosci obrabiarek

Cel 3 Zapoznanie z metodami oceny robotéw przemystowych

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna metody nadzorowania i diagnostyki urzadzen technologicznych

EK2 Umiejetnosci Potrafi dobra¢ odpowiednie metody oceny dokladnosci w diagnostyce urzadzen i robotow
EK3 Umiejetnosci Potrafi wykonaé¢ analize danych i wyciagna¢ wnioski

EK4 Kompetencje spoleczne Potrafi pracowaé¢ w zespole

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Nadzorowanie powtarzalnosci, odtwarzalnosci oraz parametréow kinematycznych 5
robota przemystowego przy wykorzystaniu Laserowych Systemoéw Nadaznych
L2 Weryfikacja geometrii urzadzen technologicznych przy wykorzystaniu 4
interferometru laserowego pomiary odchytek pozycjonowania, i prostoliniowosci.
WYKEAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Wprowadzenie, pojecie nadzorowania i diagnostyki, Specyfikacja parametrow
technicznych i uzytkowych obrabiarek i innych maszyn technologicznych. Metody
W1 kontroli wazniejszych parametréw urzadzen technologicznych. Kryteria odbioru 2
jakosciowego. Kwalifikacja wstepna maszyn technologicznych. Procedura
nadzorowania odbioru maszyn technologicznych

Narzedzia oceny urzadzen technologicznych. Wskazniki zdolnosci dla maszyn
technologicznych.

Procedura nadzorowania odbioru maszyn technologicznych. Zastosowanie uktadow
laserowych do nadzorowania maszyn i urzadzen. Systemy wizyjne w nadzorowaniu
W3 maszyn technologicznych. Wyznaczanie wybranych charakterystyk dla maszyn 3
technologicznych. Metody pomiaru predkosci, przyspieszeii, sity w urzadzeniach
obrobcezych.

Robotyzacja operacji technologicznych. Rodzaje robotéw stosowanych
W4 w systemach produkcyjnych. Parametry techniczno-uzytkowe robotéow. Metody 3
badania doktadno$ci dziatania robotéw. Nadzorowanie pracy robotéw w produkcji.
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Prezentacje multimedialne
N3 Cwiczenia laboratoryjne

N4 Praca w grupach

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 22
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 50
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Kolokwium

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Zaliczenie kolokwium na ocene pozytywna

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA oceNg 3.0 technologicznych

Wykazano dostateczng wiedze z metod nadzorowania i diagnostyki urzadzen

EFEKT KSZTALCENIA 2
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NA OCENE 3.0 Wylfazano podstawowq’ gmieje;tr}méé doboru} metod oceny doktadnosci
w diagnostyce urzadzen i robotow dla okreslonych charakterystyk
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 3.0 Prawidtowo wykonuje analize danych, wyciaga prawidlowe wnioski
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 3.0 Wspélpracuje z kolegami w grupie na odpowiednim poziomie

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT ) CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
M1 Wo03 Cel 1 Cel 2 L1 L2 W1 W2
EK1 M1_ W09 Cel 3 W3 W4 N1 N2 N3 N4 Pl
I1_U2711_U28 Cel 1 Cel 2
EK2 M1_U07 Cel 3 L1L2 N3 N4 P1
I1_U2711 U28 Cel 1 Cel 2
EK3 M1_U07 Cel 3 L1 L2 N3 N4 P1
M1_Ko01
M1 K02
EKA M1_K03 CEICl lcgel 2 112 N3 N4 P1
M1 K04 ©
M1_KO05

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Jerzy Honczarenko — brabiarki sterowane numerycznie, Warszawa, 2008, WNT

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Norma — PN-EN ISO 230 Przepisy badania obrabiarek,, , 0, PKN

[2 | Norma — PN-EN ISO 9283 "Roboty przemystowe - Metody badania charakterystyk przemystowych”,, , 0, PKN
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Marcin, Jozef Krawczyk (kontakt: marcin.krawczyk@pk.edu.pl)

OSsoOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Marcin Krawczyk (kontakt: mkrawczyk@mech.pk.edu.pl)
2 dr inz. Robert Kupiec (kontakt: rkupiec@mech.pk.edu.pl)

3 dr hab. inz. Adam Gaska (kontakt: agaska@mech.pk.edu.pl)

4 mgr inz. Piotr Gaska (kontakt: pgaska@mech.pk.edu.pl)

5 mgr inz. Maciej Gruza (kontakt: maciej.gruza@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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