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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Sterowniki programowalne

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WIEiK EIA oIIN PS11 20/21

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 3.00

Semestry 3

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykłady Ćwiczenia Laboratoria
Laboratoria
komputero-

we
Projekty

3 9 0 15 0 9 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Poznanie protokołów komunikacji przewodowej między sterownikami

Cel 2 Poznanie protokołów komunikacji bezprzewodowej między sterownikami.

Cel 3 Sterowanie układem servo, silnikiem krokowym i silnikiem poprzez falownik

Kod archiwizacji:
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Cel 4 Wizualizacja parametrów procesowych na HMI.

Cel 5 Wykorzystanie funkcji wbudowanych sterownika do sterowania procesami, regulator PID, przetworniki A/C i
C/A, szybkie liczniki, przerwania.

4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Umiejętność programowania sterownika plc w języku drabinowym wraz z wizualizacją na HMI

5 Efekty kształcenia

EK1 Umiejętności Implementacja protokołów komunikacji przewodowe.

EK2 Wiedza Komunikacja bezprzewodowa i przewodowa. Metody sterowania silnikami. Regulacja PID. Przetwor-
niki A/C i C/A. Sieci przemysłowe.

EK3 Umiejętności Implementacja protokołów komunikacji bezprzewodowej.

EK4 Umiejętności Sprzęganie napędów silników ze sterownikiem plc.

EK5 Umiejętności Projektowania sieci profibus.

6 Treści programowe

Wykłady

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1 Typy sieci przemysłowych 1

W2 Protokoły komunikacji przewodowej i bezprzewodowej. 3

W3 Typy silników i napędy. Regulacja PID. 2

W4 .Sieci profibus, elementy oraz projektowanie sieci profibus. 3

Laboratoria

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1 Program sterujący i komunikacyjny dla silnika z falownikiem. 3

L2 Program sterujący i komunikacyjny dla układu servo. 3

L3 Program sterujący i komunikacyjny dla silnika krokowego. 3

L4 Regulacja PID-PWM. 3

L5 Zaliczenie. 3
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Projekty

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

P1 Komunikacja między sterownikami. Protokół MODBUS. 3

P2 Komunikacja bezprzewodowa wi-fi. 3

P3 Sterownik PLC w sieci IO-Link. 3

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne

N3 Praca w grupach

N4 Konsultacje

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 33

Konsultacje przedmiotowe 10

Egzaminy i zaliczenia w sesji 6

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 25

Opracowanie wyników 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 16

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 90

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 3.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego

F2 Odpowiedź ustna
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Ocena podsumowująca

P1 Zaliczenie praktyczne

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 Obecność na wykładach i zajęciach

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 Brak umiejętności.

Na ocenę 3.0 Podstawowe pojęcie związane z dowolnym protokołem komunikacji przewodowej.

Na ocenę 3.5 Implementacja niepełna dowolnego protokołu komunikacyjnego.

Na ocenę 4.0 Pełna implementacja dowolnego protokołu komunikacyjnego.

Na ocenę 4.5 Pełna implementacja dwóch dowolnych protokołów komunikacyjnych.

Na ocenę 5.0 Pełna implementacja dwóch wskazanych protokołów komunikacyjnych.

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 Brak wiedzy.

Na ocenę 3.0 Podstawowa wiedza.

Na ocenę 3.5 Wiedza na poziomie średnim.

Na ocenę 4.0 Wiedza na poziomie więcej niż średnim.

Na ocenę 4.5 Pełna wiedza z drobnymi brakami.

Na ocenę 5.0 Pełna wiedza.

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 Brak umiejętności.

Na ocenę 3.0 Podstawowe pojęcie związane z dowolnym protokołem komunikacji przewodowej.

Na ocenę 3.5 Umiejętność fragmentaryczna implementacji jednego protokołu komunikacyjnego.

Na ocenę 4.0 Umiejętność pełna implementacji dowolnego protokołu komunikacyjnego.

Na ocenę 4.5 Umiejętność pełna implementacji dwóch dowolnych protokołów komunikacyjnych.

Na ocenę 5.0
Umiejętność pełna implementacji dwóch wskazanych protokołów
komunikacyjnych.

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 Brak wiedzy.
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Na ocenę 3.0 Podstawowa świadomość.

Na ocenę 3.5 Niepełna konfiguracja jednego dowolnego napędu.

Na ocenę 4.0 Pełna konfiguracja jednego wskazanego napędu.

Na ocenę 4.5 Pełna konfiguracja dwóch wskazanych napędów z drobnymi uchybieniami.

Na ocenę 5.0 Pełna konfiguracja dwóch wskazanych napędów.

Efekt kształcenia 5

Na ocenę 2.0 Brak umiejętności.

Na ocenę 3.0 Podstawowe pojęcie zagadnienia projektowania sieci profibus.

Na ocenę 3.5 Niepełny projekt dla jednego problemu projektowego.

Na ocenę 4.0 Pełny projekt dla jednego problemu projektowego.

Na ocenę 4.5 Pełny projekt dla dwóch problemów projektowych z drobnymi uchybieniami.

Na ocenę 5.0 Pełny projekt dla dwóch problemów projektowych..

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 Cel 1 W1 W2 W3 L1
L2 P1 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1

EK2 Cel 2 W2 W3 W4 L2
L3 P1 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1

EK3 Cel 3 W2 W3 W4 L3
L4 P2 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1

EK4 Cel 4 W4 L4 L5 P2 P3 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1

EK5 Cel 5 W4 L5 P3 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1
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11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[3 ] W. Solnik, Z. Zajda — Sieci przemysłowe, , 2018, BTC

[4 ] M.W.Szelerski — Automatyka przemysłowa w praktyce, , 2016, Kabe

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Krzysztof Schiff (kontakt: kschiff@pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż. Krzysztof Schiff (kontakt: kschiff@pk.edu.pl)

2 dr inż. Łukasz Ścisło (kontakt: lscislo@pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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