POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2020,/2021

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Inzynieria Srodkéw Transportu (zmiana nazwy kierunku na Srodki Transportu i Logistyka na drugim
stopniu od roku akademickiego 2020/21. Profil: Ogolnoakademicki

Forma sudiéw: niestacjonarne Kod kierunku: T
Stopien studiéw: Il

Specjalnosci: Logistyka i spedycja

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Inzynieria srodkéw transportu masowego i bliskiego

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM ISTR olIN B6 20,/21
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty kierunkowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3.00

SEMESTRY 2

2 RoODzAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
2 9 0 18 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Cel przedmiotu 1 Zapoznanie studenta z problematyka systemow transportu z zakresu telematyki, sterowania
i zrzadzania, bezpieczenstwa i niezawodnosci w zakresie wybranej specjalnosci.

Cel 2 Cel przedmiotu 2 Zapoznanie studenta z zaawansowanymi metodami pomiarowymi i diagnostycznymi w za-
kresie wybranej specjalnosci.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Wymaganie 1 Znajomosé podstaw projektowania konstrukcji nosnych na poziomie inzynierskim

2 Wymaganie 2 Znajomosé¢ podstaw projektowania uktadéw napedowych na poziomie inzynierskim

3 Wymaganie 3 Znajomosé podstaw dynamiki maszyn na poziomie inzynierskim

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Efekt ksztalcenia 1 Absolwent zna i rozumie istotne problemy systeméw transportu z zakresu tele-
matyki, sterowania i zrzadzania, bezpieczeristwa i niezawodnosci w zakresie wybranej specjalno$ci.

EK2 Wiedza Efekt ksztalcenia 2 Absolwent zna i rozumie zaawansowane metody pomiarowe i diagnostyczne ze
szczegblnym uwzglednieniem metod stosowanych w zakresie wybranej specjalnosci.

EK3 Umiejetnosci Efekt ksztalcenia 3 Absolwent potrafi okresli¢ cechy i parametry ztozonego systemu transportu
- pozadane dla potrzeb jego zastosowania w zakresie studiowanej specjalnosci.

EK4 Umiejetnosci Efekt ksztalcenia 4 Absolwent potrafi sformutowaé specyfikacje procesu transportowego, sys-
temu uzytkowania, zadania transportowego, a takze systemu obstugi dla osiggniecia optymalnego efektu w po-
staci funkcjonalnego sytemu transportu z uwzglednieniem rzeczywistych ograniczei.

EK5 Kompetencje spoleczne Efekt ksztalcenia 5 Absolwent jest gotow do ciagltego doksztalcania sie podno-
szenia kompetencji zawodowych i spotecznych, inspirowania swojego zespotu do poszukiwania aktualnych
rozwiazan technicznych, technologicznych i organizacyjnych w literaturze przedmiotu.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Tresci programowe 1 Dynamika przeno$nikéw wibracyjnych 2
W2 Tresci programowe 2 Wyznaczanie resurséw stanu technicznego urzadzen 1
transportu bliskiego (UTB)
W3 Tresci programowe 3 Technika przeno$nikowa w transporcie ludzi i tadunkéow 1
W4 Tresci programowe 4 Przenoszenie drgaii na konstrukcje wsporcze maszyn 1
transportowych
W5 Tresci programowe 5 Podstawowa konfiguracja pojazdéw wymagania techniczne 5
i funkcjonalne
W6 Tresci programowe 6 Zagadnienia bezpieczenistwa czynnego systemy automatyki 1
bezpieczetistwa jazdy
W7 Tresci programowe 7 Zagadnienia bezpieczenistwa biernego 1
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LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Wprowadzenie, badania funkcjonalne przenosnika wibracyjnego pionowego 2
L2 Pomiar drgan przenoszonych na konstrukcje wsporcze w systemach transportu 5
pionowego
L3 Analiza modalna wybranej konstrukcji wsporczej urzadzenia UTB 2
L4 Identyfikacja drgan parametrycznych uktadow ciegnowych UTB 2
L5 Analiza funkcjonalna transporteréow przenosnikowych w centrach handlowych 2
Analiza przyktadowej specyfikacji klienta w aspekcie wymaganych rozwiazan
L6 technicznych, funkcjonalnych o wzorniczych oraz opracowanie podstawowej 2
konstrukeji pojazdu
Planowanie pracy przewozowej na podstawie okre§lonych wymagan przebiegow
L7 . . . s ) 2
jazdy (identyfikacja doswiadczalna parametrow)
Dynamika pojazdéw szynowych - identyfikacja doswiadczalna zjawisk zwigzanych
L8 L . . o . . 2
z uszkodzeniami zmeczeniowymi (ocena wynikoéw badari dynamicznych - crash).
L9 Badania symulacyjne wytrzymaltosci eksploatacyjnej oraz zadaniowej pojazdow 9

szynowych.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Narzedzie 1 Wyktady

N2 Narzedzie 2 Laboratorium

N3 Narzedzie 3 Prezentacje i symulacje komputerowe
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

laboratorium komputerowego

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 27
Konsultacje przedmiotowe 15
Egzaminy i zaliczenia w sesji 4
bezposredni nadzér prowadzacego nad zadaniami wykonywanymi w ramach 9

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 5
Opracowanie wynikow 5
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 5
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 70
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY

Warunkiem koniecznym, acz niewystarczajacym jest obecno$¢ na wyktadach i zajeci

OCENA FORMUJACA

F1 Ocena 1 Zaliczenie ¢wiczenia laboratoryjnego
F2 Ocena 2 Kartkowka

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Ocena 1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Ocena 1 Zaliczenie teorii (wyktady)

‘W2 Ocena 2 Zaliczenie zadan testowych laboratorium

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIARLU NAUCZYCIELA

ach laboratoryjnych

B1 Ocena 1 Sprawdzenie przygotowania przez odpytywanie na ¢wiczeniach laboratoryjnych

KRYTERIA OCENY
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EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagari na ocene 3
Zna i rozumie istotne podstawowe zagadnienia z zakresu telematyki, sterowania
NA OCENE 3.0 i zrzadzania, bezpieczeristwa i niezawodnosci systemoéw transportu bliskiego
i masowego
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagari na ocene 3
Zna, rozumie i potrafi zastosowa¢ metody pomiarowe i diagnostyczne ze
NA OCENE 3.0 szczegblnym uwzglednieniem metod stosowanych w zakresie systemoéw transportu
bliskiego i masowego.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3
NA OCENE 3.0 sz;:fw(;l;iélié cechy i parametry ztozonego systemu transportu bliskiego
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagari na ocene 3
Potrafi sformutowaé specyfikacje procesu transportowego, systemu uzytkowania,
NA OCENE 3.0 zadania transportowego, z uwzglednieniem systemu obstugi z uwzglednieniem
rzeczywistych ograniczen.
NA OCENE 3.5 -
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NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 5
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3
Ma $wiadomo$¢ wpltywu techniki na srodowisko. Potrafi w spos6b ogolnie
NaA OCENE 3.0 zrozumialy wyjasni¢ problemy inzynierskie. Rozumie potrzebe ciagltego
doksztalcania sie podnoszenia kompetencji zawodowych i spotecznych.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

Cel 1 Cel 2

W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 L3
L6 L8

N1 N2 N3

F1F2P1

EK?2

Cel 1 Cel 2

W1 W2 W3 W4
W6 W7 L2 L3
L4 L6 L8 L9

N1 N2 N3

F1F2P1

EK3

Cel 1 Cel 2

W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 L2
L3 L5 L8 L9

N1 N2 N3

F1F2P1

EK4

Cel 1 Cel 2

W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 L2
L4 L6 L8 L9

N1 N2 N3

F1F2P1

EK5

Cel 1 Cel 2

W1 W2 W3 W4
W5 W6 W7 L2
L4 L5 L7 L8

N1 N2 N3

F1F2P1
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11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Michalczyk J. — Maszyny wibracyjne: obliczenia dynamiczne, drgania, hatas, Warszawa, 1995, Wydawnictwo
WNT

[2 | Antoniak J. — Przenosniki tasmowe, Gliwice, 2004, Wydawnictwo PSI

[3 | Cichocki W., Michalowski S. — Inzynieria $rodkéw transportu przemystowego, Krakow, 2014, Wydawnictwo
PK

[4 | Cichocki W., Pajak P. — Laboratorium systemow sterowania i monitoringu urzadzen transportu bliskiego,
Krakow, 2017, Wydawnictwo PK

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 | Piatkiewicz A., Sobolski R. — Dziwignice t1, t2, Warszawa, 1977, Wydawnictwo WNT
[2 | Dyr T. — Tecdhniki transportowe, Radom, 1997, Wydawnictwo PR

[3 | Cichocki W., Michalowski S. — Laboratorium systemdw transportu bliskiego i urzadzen dwigowych, Krakow,
2011, Wydawnictwo PK

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wiestaw, Jan Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Stefan, Stawomir Chwastek (kontakt: stefan.chwastek@mech.pk.edu.pl)
dr hab. inz. prof. PK Grzegorz Tora (kontakt: tora@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Wiestaw Cichocki (kontakt: pmcichoc@cyf-kr.edu.pl)

dr inz. Zygmunt Dziechciowski (kontakt: dziechci@mech.pk.edu.pl)

dr inz. Artur Gawlik (kontakt: artur.gawlik@mech.pk.edu.pl)

mgr inz. Piotr Pajak (kontakt: ppajak@mech.pk.edu.pl)

N o o0k wN

mgr inz. Maciej Gorowski (kontakt: maciej.gorowski@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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