Wydziat Inzynierii Elektrycznej i Komputerowe;j
Kierunek studiéw: Elektrotechnika i Automatyka

Forma sudiéw: stacjonarne

Stopien studiéw: Il

POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

Specjalnosci: Automatyka w Przemysle 4.0

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2021/2022

Profil: Ogolnoakademicki

Kod kierunku: E3

NAZWA PRZEDMIOTU

Analiza dyskretna ukladow sterowania

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

Discrete analysis of control systems

KoD PRZEDMIOTU

WIEIK ELEKTRO _OD_2019/2020 oIIS PW1 21/22

KATEGORIA PRZEDMIOTU

Przedmioty wybieralne

LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY

1

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
1 0 0 15 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studentow ze specyfika modelowania dyskretnych uktadow sterowania

Cel 2 Nauczenie studentéw modelowania uktadéw z dyskretna zmienng czasu opisanych réwnaniem réznicowym

Cel 3 Przedstawienie studentom zagadnien zwiazanych dyskretyzacja sterowania

Kod archiwizacji:
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Cel 4 Praktyczne przygotowanie studentéw do tworzenia modeli dyskretnych uktadéw sterowania

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCIJI

1 Znajomosé zasad modelowania uktadéw ciaglych

2 Umiejetnosé rozwiazywania réwnaii rozmiczkowych

3 Znajomo$¢ podstawowych zagadnien automatyki sterowania ciagtego i dyskretnego

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Umiejetnosci Student umie opisa¢ uktad sterowania dyskretnego réwnaniem réznicowym

EK2 Umiejetnosci Student umie rozwiazaé¢ réwnanie réznicowe pod katem modelowania uktadu automatyki
EK3 Wiedza Student rozumie zasady dzialania ukladéw automatyki z dyskretna zmienng czasu

EK4 Wiedza Student zna praktyczne zasady tworzenia modeli uktadéw automatyki dyskretnej

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLADY

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
w1 Uktady automatyki dyskretne;j 2
W2 Tworzenie rownania réznicowego dla uktadu automatyki dyskretnej 3
W3 Transmitancja uktadu dyskretnego 3
W4 Analiza i modelowanie uktadu dyskretnego 5
W5 Praktyczne zastosowania uktadéw sterowania z dyskretng zmienng czasu 2

LABORATORIA KOMPUTEROWE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA

OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
K1 Analiza i rozwigzanie réwnania réznicowego w MATLAB 4
K2 Modelowanie transmitancji uktadu dyskretnego w MATLAB 4
K3 Tworzenie modelu uktadu dyskretnego 4
K4 Analiza modelu ukltadu dyskretnego 3
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
N1 Wyklady

N2 Dyskusja

N3 Konsultacje

N4 Prezentacje multimedialne

N5 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 6
Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 8

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 4

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 60
CALEGO NAKLADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Ocena opracowania zagadnienia na laboratorium komputerowym (4 szt.)

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia z ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Obecnos$é na wyktadzie jest obowiazkowa i stanowi warunek konieczny do uzyskania zaliczenia

‘W2 Pozytywna ocena podsumowujaca

KRYTERIA OCENY
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EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 Student nie umie stworzy¢ dyskretnego réwnaniem réznicowym
NA OCENE 3.0 Student umie stworzy¢ dyskretne rownanie réznicowe
Student umie samodzielnie stworzy¢ dyskretne rownanie roznicowe do podanego
NA OCENE 3.5 . ..
ukladu automatyki po konsultacji z prowadzacym.
NA OCENE 4.0 Student umie stworzy¢ dyskretne rownanie réznicowe do podanego uktadu
automatyki.
NA OCENE 4.5 Student umie opisac uktad sterowania dyskretnego réwnaniem réznicowym po
konsultacji z prowadzacym.
Student umie samodzielnie opisa¢ uktad sterowania dyskretnego réwnaniem
NA OCENE 5.0 ..
réznicowym .
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Student nie umie rozwiaza¢ réwnania réznicowego
NA OCENE 3.0 Student nie umie rozwiazaé¢ réwnanie réznicowe
NA OCENE 3.5 Student umie rozwigza¢ rownanie roznicowe i wyciagnaé wnioski
L o charakterystyce opisywanego uktadu automatyki po konsultacji z prowadzacym.
Student umie samodzielnie rozwigzaé¢ rownanie réznicowe i wyciagnaé¢ wnioski
NA OCENE 4.0 . .
o charakterystyce opisywanego uktadu automatyki.
Student umie rozwiazaé réwnanie réznicowe pod katem modelowania ukladu
NA OCENE 4.5 . ..
automatyki po konsultacji z prowadzacym.
Student umie samodzielnie rozwiazaé¢ rownanie réznicowe pod katem
NA OCENE 5.0 . .
modelowania uktadu automatyki.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Student nie rozumie zasad dzialania uktadéw automatyki z dyskretng zmienna
czasu
NA OCENE 3.0 Student rozumie réznice pomiedzy uktadami ciagltymi i dyskretnymi.
NA OCENE 3.5 Student rozumie réznice pomiedzy uktadami ciaglymi i dyskretnymi i zna
ko sposoby wykorzystania obydwoéch uktadéw w praktyce.
NA OCENE 4.0 Student umie wnioskowaé¢ z opisu matematycznego uktadu.
Student umie wnioskowaé¢ z opisu matematycznego uktadu oraz przektadaé
NA OCENE 4.5 .. .. .
wnioski na wlasnosci opisywanego obiektu.
Student rozumie zasady dziatania ukladoéw automatyki z dyskretna zmienng
NA OCENE 5.0 . . . . .
czasu i swobodnie wnioskuje z opisu matematycznego.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Student nie zna zasad tworzenia modeli ukladéw automatyki dyskretnej
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NA OCENE 3.0 Student wie jak zamodelowa¢ uktad automatyki dyskretnej.
NA OCENE 3.5 Student zna praktyczne zasady tworzenia modeli ukladéw automatyki dyskretne;j.
NA OCENE 4.0 Student zna prakty’c?ne zasady tworzenia modeli uktadéow automatyki dyskretnej

i potrafi zastosowaé je w praktyce.

Student zna praktyczne zasady tworzenia modeli uktadéow automatyki dyskretnej
NA OCENE 4.5 . . S .

i swobodnie stosuje je w praktyce laboratoryjne;j.

Student zna praktyczne zasady tworzenia modeli ukladéw automatyki dyskretnej
NA OCENE 5.0 i swobodnie stosuje je w praktyce laboratoryjnej i potrafi zastosowaé je

w praktyce.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
K W03 K WI15 W1 W2 W4 W5
EK1 K ULl K_U16 Cel 2 Cel 4 K1 K2 N1 N2 N3 N4 N5 F1
K W03 K W15
EK2 K_U16 K_U20 Cel 2 Cel 3 W2 W4 K1 K2 N1 N2 N3 N4 N5 F1
K W03 K Wi2 Cel 1 Cel 3
EK3 K_U01 Cel 4 W4 W5 K3 K4 N1 N2 N3 N4 N5 F1
K W03 K U01
EK4 T K ULl Cel 3 Cel 4 W5 K4 N1 N2 N3 N4 N5 F1

11

LITERATURA PODSTAWOWA

WYKAZ LITERATURY

[1 ] K. Rumatowski — Podstawy automatyki. Czesé 2. Uktady dyskretne, sygnaty stochastyczne, Poznan, 2005,
Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Kudrewicz J. — Przeksztalcenie Z i réwnania réznicowe, Warszawa, 2020, PWN
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Marcin Pawlik (kontakt: marcin.pawlik@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Marcin Pawlik (kontakt: marcin.pawlik@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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