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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Elektroniczne cyfrowe urzadzenia sterowania

NAZWA PRZEDMIOTU

Electronic Digital Control Devices
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WIEIK EIA20 21 IST ST oIS PS13 22/23
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00
SEMESTRY 7

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIA
SEMESTR WYKLADY CWICZENIA LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY
WE
7 10 0 15 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z rozwigzaniami i konstrukcja elektronicznych cyfrowych urzadzen sterowania.

Cel 2 Projektowanie kombinacyjnych i sekwencyjnych uktadow sterowania.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Podstawy techniki cyfrowej i mikroprocesorowej.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Rozwiazania uktadowe sterownikéw cyfrowych.
EK2 Umiejetnosci Projektowanie prostych ukladéw sterowania.
EK3 Wiedza Konstrukcja programowalnych uktadéw sterowania.

EK4 Umiejetnosci Napisanie prostych algorytméw do sterowania.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Projektowanie i badanie uktadéw sterujacych kombinacyjnych i sekwencyjnych. 4
L2 Programowanie funkcji sterujacych w sterownikach logicznych. 4
L3 Projektowanie i badanie algorytméw sterujacych w ukladach programowalnych. 4
L4 Algorytmy numeryczne sterowania w systemach mikroprocesorowych. 3
WYKLADY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
W1 Budowa sterownikow cyfrowych, uktady czasowe i licznikowe w uktadach 9
sterowania.
Dzialanie, projektowanie, implementacja sprzetowa cyfrowych uktadow
w2 . . . . 3
kombinacyjnych i sekwencyjnych.
W3 Budowa, wtasciwosci, dziatanie programowalnych uktadéw elektronicznych. 2
Projektowanie algorytmow sterowania dla uktadéw czasowo - licznikowych
W4 . . . 3
w systemach mikroprocesorowych. Cyfrowe interfejsy szeregowe.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne
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N3 Dyskusja

N4 Praca w grupach

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 25
Konsultacje przedmiotowe 2
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 15
Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 592
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

F2 Odpowied?Z ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Kolokwium

P2 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Odbycie wszystkich é¢wiczen laboratoryjnych i oddanie poprawnie wykonanych

‘W2 Uzyskanie pozytywnej oceny podsumowujacej

KRYTERIA OCENY

sprawozdan

EFEKT KSZTALCENIA 1
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NA OCENE 2.0 Brak wiedzy na temat budowy sterownikéw cyfrowych.

NaA OCENE 3.0 Podstawowe wiadomosci na temat budowy i funkcjonowania sterownika.

NA OCENE 3.5 Znajomosé rodzajow wejsé i wyjsé cyfrowych w sterownikach.

NA OCENE 4.0 Znajomosé rozwiazan uktadowych analogowych wejéé i wyjsé w sterownikach.

NA OCENE 4.5 insag(;zlvtic; kiiiha.lania parametréw, programowania licznikow i timerdw

NA OCENE 5.0 Znajomosé programowania algorytméw sterujacych w sterownikach.
EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 Brak umiejetnosci zaprojektowania prostych ukladéw sterowania.

NA OCENE 3.0 Umiejetnosé zaprojektowania prostego logicznego obwodu sterujacego.

NA OCENE 3.5 Umiejetnosé zaprojektowania logicznego obwodu sterujacego kombinacyjnego.

NA OCENE 4.0 Umiejetnosé zaprojektowania logicznego obwodu sterujacego sekwencyjnego.

NA OCENE 4.5 Umiejetnosé zaprojektowania ztozonego ukladu sterujacego.

NA OCENE 5.0 Umiejetnosé zaprojektowania uktadu sterujacego opartego o automaty stanu.
EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 2.0 Brak wiedzy na temat uktadéw programowalnych.

NA OCENE 3.0 Podstawowa wiedza na temat budowy i dziatania uktadéw programowalnych.

NA OCENE 3.5 Znajomosé struktur uktadow SPLD, FPGA, SoC.

NA OCENE 4.0 Znajomosé konstrukeji algorytmow sterowania w jezyku CUPL.

NA OCENE 4.5 Znajomo$é konstrukceji algorytmoéw sterowania w jezyku VHDL.

NA OCENE 5.0 ginli)e.thnoéé zaprojektowania i implementacji uktadu sterujacego w strukturze
EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 Brak umiejetnosci pisania prostych programéw dla mikrokontrolera.

Na OCENE 3.0 Umiejetnosé napisania prostego programu sterujacego dla mikrokontrolera.

NA OCENE 3.5 Umiejetnosé napisania programu regulatora dwustanowego.

NA OCENE 4.0 Umiejetnosé napisania programu regulatora dwustanowego z histereza.

NA OCENE 4.5 Umiejetnosé napisania programu generatora PWM.

NA OCENE 5.0 Umiejetnosé napisania programu regulatora PID.
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10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT . CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EiA_WI0 L1 L2L3 L4 W1
EK1 EiA_W18 Cel 1 Cel 2 W2 W3 Wi N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1 P2
EiA W21
EiA _U19 L1 L2 L3 L4 W1
EK2 EiA_U23 Cel 1 Cel 2 W2 W3 Wi N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1 P2
EiA_W10 L1 L2 L3 L4 W1
EK3 EiA_W18 Cel 1 Cel 2 W2 W3 Wi N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1 P2
EiA W21
LiA_U23 L1 L2L3 L4 W1
EK4 EiA_U24 Cel 1 Cel 2 N1 N2 N3 N4 F1 F2 P1 P2
EiA_K06 W2 W3 Wi

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] J. Kwasniewski — Sterowniki PLC w praktyce inzynierskiej, Legionowo, 2008, BTC

[2 ] J. Pasierbinski , P. Zbysinski — Uktady programowalne w praktyce, Warszawa, 2004, WKiL

[3 | W. Daca — Mikrokontrolery od uktadow 8-bitowych do 32-bitowych, Warszawa, 2000, Mikom

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | J. Baranowski, B. Kalinowski — Ukltady elektroniczne cz. III. Uktady i systemy cyfrowe, Warszawa, 2008,

WNT

[2 | T. Francuz — Jezyk C dla mikrokontrolerw AVR. Od podstaw do zaawansowanych aplikacji, Gliwice, 2011,

Helion

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Stawomir Zaba (kontakt: szaba@pk.edu.pl)
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OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Stawomir Zaba (kontakt: szaba®@pk.edu.pll)

2 dr inz. Andrzej Drwal (kontakt: adrwal@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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