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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Sterowanie i analizy mikrosymulacyjne w transporcie miejskim

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIL TRA olIN D8 22/23
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3.00

SEMESTRY 4

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
4 15 0 0 15 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studenta z systemami sterowania ruchem oraz realizacja priorytetéw dla transportu zbiorowego
na skrzyzowaniach z sygnalizacja §wietlna. Prezentacja narzedzi inzyniera ruchu drogowego.

Cel 2 Przygotowanie studentéw do stosowania metod symulacyjnych w ocenie funkcjonowania transportu miej-
skiego.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Zaliczenie przedmiotéw "Inzynieria ruchu miejskiego" oraz "Modelowanie proceséw transportowych".

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna metody obszarowego sterowania ruchem. Zna sposoby uprzywilejowania pojazdow
transportu zbiorowego na skrzyzowaniach z adaptacyjna sygnalizacja $wietlna.

EK2 Umiejetnosci Student potrafi zaplanowaé prosty algorytm uprzywilejowania pojazdu transportu zbiorowego
na skrzyzowaniu. Potrafi oceni¢ poprawnos$é¢ algorytmu sterowania ruchem oraz efektywnosé priorytetu za
pomoca narzedzi mikrosymulacji ruchu.

EK3 Wiedza Student zna etapy budowy modeli mikrosymulacyjnych. Rozréznia modele czastkowe skrzyzowania
wykorzystywane w modelach symulacyjnych. Rozumie potrzebe kalibracji modeli symulacyjnych i zna jej etapy

EK4 Umiejetnosci Student potrafi opracowa¢ model mikrosymulacyjny skrzyzowania z sygnalizacja $wietlna
w wybranym $rodowisku symulacyjnym. Potrafi przeprowadzi¢ procedure kalibracyjng modelu.

EK5 Kompetencje spoleczne Student ma swiadomo$é potrzeby kalibracji modeli symulacyjnych. Rozumie do
jakich btedéw i kosztow spotecznych prowadzi nieodpowiedzialne wykorzystanie narzedzi symulacyjnych w pro-
cesie projektowania systemoéw transportu miejskiego.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp ) .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Systemy obszarowego sterowania ruchem drogowym. Priorytety dla transportu
w1 zbiorowego na skrzyzowaniach z adaptacyjna sygnalizacja §wietlng. Narzedzia 6
wspierajace prace inzyniera ruchu drogowego.

Procedura budowy modeli mikrosymulacyjnych. Modele czastkowe
W2 wykorzystywane w modelach mikrosymulacyjnych. Modele jazdy za 4
poprzednikiem.

Analiza poprawnosci algorytmow sterowania ruchem i ocena bezpieczeristwa ruchu
W3 i oddzialywania na srodowisko za pomoca modeli mikrosymulacyjnych. Procedura 5
kalibracji modeli mikrosymulacyjnych.

LABORATORIA KOMPUTEROWE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

K1 Budowa modelu mikrosymulacyjnego skrzyzowania z adaptacyjna sygnalizacja 9
Swietlng. Zastosowanie modelu w ocenie efektywnosci sterowania.
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LABORATORIA KOMPUTEROWE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Opracowanie i implementacja algorytmu sterowania za pomoca sygnalizacji

K2 z priorytetem dla transportu zbiorowego w modelu mikrosymulacyjnym. 6
Kalibracja mikromodelu.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Prezentacje multimedialne

N3 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 2
Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 22
Opracowanie wynikow 8

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 16
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 80
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Zaliczenie pisemne
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WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Do zaliczenia czesci wykladowej sa dopuszczone osoby, ktore zaliczyly éwiczenia komputerowe.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 3.0

Student zna metody obszarowego sterowania ruchem. Zna sposoby
uprzywilejowania pojazdéw transportu zbiorowego na skrzyzowaniach
z adaptacyjna sygnalizacjg Swietlna.

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 3.0

Student potrafi zaplanowaé prosty algorytm uprzywilejowania pojazdu transportu
zbiorowego na skrzyzowaniu. Potrafi oceni¢ poprawnosé¢ algorytmu sterowania
ruchem oraz efektywnosé priorytetu za pomoca narzedzi mikrosymulacji ruchu.

EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 3.0

Student zna etapy budowy modeli mikrosymulacyjnych. Rozréznia modele
czastkowe skrzyzowania wykorzystywane w modelach symulacyjnych. Rozumie
potrzebe kalibracji modeli symulacyjnych i zna jej etapy.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 3.0

Student potrafi opracowaé¢ model mikrosymulacyjny skrzyzowania z sygnalizacja
$wietlna w wybranym srodowisku symulacyjnym. Potrafi przeprowadzié¢
procedure kalibracyjna modelu.

EFEKT KSZTALCENIA 5

NA OCENE 3.0

Student zna procedure kalibracji modelu. Potrafi ocenié¢ wiarygodno$¢ modelu
mikrosymulacyjnego.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT Do SZCZEGOL,O_ CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 wl k2 N1 N2 N3 F1P1
EK2 Cel 1 k1 k2 N1 N2 N3 F1P1
EK3 Cel 2 w2 w3 k1 k2 N1 N2 N3 F1 P1
EK4 Cel 2 w2 w3 k1 k2 N1 N2 N3 F1P1
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ODNIESIENIE

DANEGO EFEKTU

DO SZCZEGOLO- p

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK5 Cel 2 w3 k2 N1 N2 N3 F1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Gaca S., Suchorzewski W., Tracz M. — Inzynieria ruchu drogowego - teoria i praktyka,, Warszawa, 2011,

WKiL

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Januszewski J. — Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne,, Warszawa, 2006, PWN

[2 | Lesko M., Guzik J. — Sterowanie ruchem drogowym sygnalizacja Swietlna i detektory ruchu pojazddw,

Gliwice, 2000, Wydawnictwo Politechniki Slaskiej

LITERATURA DODATKOWA

[1 ] Adamski A. — Inteligentne systemy transportowe: sterowanie, nadzor i zarzqdzanie, Krakow, 2003, Uczelniane

Wydawnictwo Naukowo Techniczne AGH

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Radostaw Bak (kontakt: rbak@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Radostaw Bak (kontakt: rbak@pk.edu.pl)

dr inz. Krzysztof Ostrowski (kontakt: krzysztof .ostrowski@pk.edu.pl)
dr inz. Remigiusz Wojtal (kontakt: rwojtal@pk.edu.pl)

mgr inz. Jan Aleksandrowicz (kontakt: janaleksandrowicz@pk.edu.pl)

mgr inz. Krystian Banet (kontakt: kbanet@pk.edu.pl)

S R W N

mer inz. Konrad Chwastek (kontakt: konrad.chwastek@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot)

(dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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