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KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2023/2024
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Stopien studiéw: Il

Specjalnosci: Infrastruktura drogowa i kolejowa (profil: Drogi samochodowe)

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Inteligentne Systemy Transportowe

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIL BUD olIN E12 23/24
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty zwiazane z dyplomem
LiczBA PUNKTOW ECTS 2.00

SEMESTRY 4

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
4 9 0 0 9 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie studentéw z koncepcja Inteligentnych Systemoéw Transportowych. Prezentacja narzedzi inzyniera
ruchu drogowego.

Cel 2 Przygotowanie studentéw do stosowania metod symulacyjnych w ocenie funkcjonowania infrastruktury dro-
gowej oraz w dzialalnosci o charakterze badawczym w zakresie inzynierii ruchu drogowego.

Kod archiwizacji:
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Posiadanie wiedzy i kwalifikacji przekazywanymi w ramach przedmiotéow "Inzynieria ruchu" oraz "Drogi zamiej-
skie i skrzyzowania".

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna cele, mozliwosci i efekty stosowania Inteligentnych Systemoéw Transportowych w zarza-
dzaniu infrastruktura drogowa ze szczegdlnym uwzglednieniem sterowania ruchem na ciggach i w sieci ulic.
Zna narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu.

EK2 Wiedza Student zna koncepcje obszarowego sterowania ruchem. Rozumie istote modelowania ruchu w ocenie
warunkéw ruchu ukltadu drogowego i funkcjonowania systemu sterowania ruchem drogowym.

EK3 Umiejetnosci Student potrafi opracowaé¢ i przeprowadzi¢ ocene funkcjonowania skrzyzowania drogowego
z sygnalizacja $wietlna za pomoca narzedzi symulacyjnych.

EK4 Kompetencje spoleczne Student ma $wiadomosé potrzeby stosowania systemow ITS jako narzedzia wspie-
rajacego zrownowazony rozwdj systemu transportowego. Rozumie potrzebe rzetelnego informowania spote-
czenistwa o korzysciach stosowania ITS.

6 TRESCI PROGRAMOWE

LABORATORIA KOMPUTEROWE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

K1 Opracowanie modelu symulacyjnego i ocena funkcjonowania skrzyzowania 9
z sygnalizacja Swietlng.

WYKELAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Systemy ITS w zarzadzaniu ruchem drogowym. Architektura i elementy sktadowe

w1 L o . . , 2
systemu. Wdrazanie i ocena efektywnosci funkcjonowania systemow ITS.

W2 Zaawansowane systemy obszarowego sterowania ruchem. Sygnalizacja adaptacyjna 9
skoordynowana.
Narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu. Wykorzystanie modelowania ruchu

W3 w ocenie funkcjonowania ukladu drogowego i systemow sterowania ruchem. 4
Kalibracja mikromodeli ruchu.

W4 Wplyw systemoéw ITS na projektowanie infrastruktury drogowej. 1
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Prezentacje multimedialne

N3 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 18
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 1

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 8
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 3
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 30
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Projekt indywidualny

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Zaliczenie w postaci testu

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

Student nie zna celi, mozliwosci i efektow stosowania

Inteligentnych Systemow

NA OCENE 2.0 Transportowych w zarzadzaniu infrastruktura drogowa. Nie potrafi wskazaé

narzedzi wspierajacych prace inzyniera ruchu.
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Na

OCENE 3.0

Student zna podstawowe cele, mozliwosci i efekty stosowania Inteligentnych
Systemow Transportowych w zarzadzaniu infrastruktura drogows ze szczegdlnym
uwzglednieniem sterowania ruchem na ciagach i w obszarze skrzyzowan. Zna
narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu.

Na

OCENE 3.5

Student w umiarkowanym stopniu zna cele, mozliwosci i efekty stosowania
Inteligentnych Systeméw Transportowych w zarzadzaniu infrastruktura drogowsa
ze szczegblnym uwzglednieniem sterowania ruchem na ciagach i w obszarze
skrzyzowan. Zna narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu.

Na

OCENE 4.0

Student dobrze zna cele, mozliwosci i efekty stosowania Inteligentnych Systemoéow
Transportowych w zarzadzaniu infrastruktura drogows ze szczegbdlnym
uwzglednieniem sterowania ruchem na ciagach i w obszarze skrzyzowan. Zna
narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu.

Na

OCENE 4.5

Student dobrze zna cele, mozliwosci i efekty stosowania Inteligentnych Systemow
Transportowych w zarzadzaniu infrastrukturg drogows ze szczegbdlnym
uwzglednieniem sterowania ruchem na ciagach i w obszarze skrzyzowan. Zna
narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu.

Na

OCENE 5.0

Student biegle zna cele, mozliwosci i efekty stosowania Inteligentnych Systemow
Transportowych w zarzadzaniu infrastrukturg drogows ze szczegbdlnym
uwzglednieniem sterowania ruchem na ciagach i w obszarze skrzyzowan. Zna
narzedzia wspierajace prace inzyniera ruchu.

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Student nie zna koncepcji obszarowego sterowania ruchem. Nie potrafi podaé na
czym polega rola modelowania ruchu w ocenie warunkéw ruchu uktadu
drogowego i funkcjonowania systemu sterowania ruchem drogowym.

Na

OCENE 3.0

Student niewielkim stopniu potrafi wyjasni¢ podstawowe zalozenia i sposob
dziatania obszarowego sterowania ruchem. Rozumie istote modelowania ruchu
w ocenie warunkow ruchu ukltadu drogowego i funkcjonowania systemu
sterowania ruchem drogowym.

Na

OCENE 3.5

Student w umiarkowanym stopniu potrafi wyjasni¢ podstawowe zaltozenia

i spos6b dzialania obszarowego sterowania ruchem. Rozumie istote modelowania
ruchu w ocenie warunkéw ruchu uktadu drogowego i funkcjonowania systemu
sterowania ruchem drogowym.

Na

OCENE 4.0

Student dobrym stopniu potrafi wyjasni¢ zalozenia i sposob dzialania
obszarowego sterowania ruchem. Rozumie istote modelowania ruchu w ocenie
warunkéw ruchu uktadu drogowego i funkcjonowania systemu sterowania ruchem
drogowym.

Na

OCENE 4.5

Student dobrym stopniu potrafi wyjasni¢ zalozenia i szczegdly dziatania
obszarowego sterowania ruchem na przyktadach. Rozumie istote modelowania
ruchu w ocenie warunkéw ruchu uktadu drogowego i funkcjonowania systemu
sterowania ruchem drogowym.

Na

OCENE 5.0

Student biegle wyjasnia zatozenia i szczegoly dzialania obszarowego sterowania
ruchem na przyktadach. Rozumie istote modelowania ruchu w ocenie warunkow
ruchu uktadu drogowego i funkcjonowania systemu sterowania ruchem drogowym.
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EFEKT KSZTALCENIA 3

NA OCENE 2.0

Student nie potrafi wykorzystaé¢ modeli mikro do oceny warunkéw ruchu. Nie
potrafi wyjasni¢ idei kalibracji modelu ruchu i jego znaczenia w prawidtowosci
uzyskiwanych wynikow.

NA OCENE 3.0

Student potrafi opracowaé i przeprowadzi¢ ocene funkcjonowania skrzyzowania
drogowego z sygnalizacja §wietlng za pomoca narzedzi symulacyjnych. Rozumie
podstawowe idee kalibracji i przedstawia kroki postepowania.

NA OCENE 3.5

Student potrafi opracowaé i przeprowadzi¢ ocene funkcjonowania skrzyzowania
drogowego z sygnalizacja §wietlng za pomoca narzedzi symulacyjnych. Rozumie
idee kalibracji i przedstawia kroki postepowania.

NA OCENE 4.0

Student potrafi opracowaé i przeprowadzi¢ ocene funkcjonowania skrzyzowania
drogowego z sygnalizacja §wietlna za pomoca narzedzi symulacyjnych.
Przedstawia procedure kalibracji i opisuje kolejne kroki postepowania.

NA OCENE 4.5

Student biegle wykorzystuje oprogramowanie mikrosymulacyjne do oceny
funkcjonowania skrzyzowania drogowego z sygnalizacja, Swietlna acykliczna.
Przedstawia procedure kalibracji i opisuje szczegbétowo kolejne kroki
postepowania.

NA OCENE 5.0

Student biegle wykorzystuje oprogramowanie mikrosymulacyjne do oceny
funkcjonowania skrzyzowania drogowego z sygnalizacja Swietlng acykliczna.
Potrafi zaplanowaé¢ procedure kalibracji i opisaé¢ szczegdtowo kolejne kroki
postepowania.

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0

Student nie potrafi wyjasni¢ celowosci stosowania systemow ITS jako narzedzia
wspierajacego zrownowazony rozwdj systemu transportowego.

NA OCENE 3.0

Student potrafi wyjasni¢ podstawowe cele stosowania systeméw ITS jako
narzedzia wspierajacego zrownowazony rozwdj systemu transportowego.

NA OCENE 3.5

Student potrafi wyjasnié¢ cele stosowania systemow ITS jako narzedzia
wspierajacego zrownowazony rozwoj systemu transportowego.

NA OCENE 4.0

Student dobrze opisuje cele stosowania systeméw ITS jako narzedzia
wspierajacego zrownowazony rozwoj systemu transportowego.

NA OCENE 4.5

Student dobrze wyjasnia cele stosowania systeméw ITS jako narzedzia
wspierajacego zrownowazony rozwoj systemu transportowego. Potrafi wyjasnié¢
jak prezentowaé spoleczenstwu efekty dziatania systemow ITS.

NA OCENE 5.0

Student biegle wyjasnia cele stosowania systeméw ITS jako narzedzia
wspierajacego zrownowazony rozwoj systemu transportowego. Potrafi wyjasnié¢
jak prezentowaé spoleczenstwu efekty dziatania systemow ITS.

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
EFEKT DO SZCZEGOLO- CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
EK1 Cel 1 wl w3 N1 N2 N3 P1
EK2 Cel 1 Cel 2 w2 w3 N1 N2 P1
EK3 Cel 2 k1l w3 N1 N2 N3 F1 P1
EK4 Cel 1 wl w4 N1 N2 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Gaca S., Suchorzewski W., Tracz M. — Inzynieria ruchu drogowego - teoria i praktyka, Warszawa, 2008,
WKiL

[2 | Adamski A. — Inteligentne systemy transportowe: sterowanie, nadzor i zarzqdzanie, Krakow, 2003, Uczelniane
Wydawnictwo Naukowo Techniczne AGH

[3 | Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. — w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzqdzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (t.j. Dz.U. z 2019 r. poz. 2311), Warszawa, 2019,

LITERATURA UZUPEENIAJACA

[1 ] Lesko M., Guzik J. — Sterowanie ruchem drogowym sygnalizacja Swietlna i detektory ruchu pojazdow,
Gliwice, 2000, Wyd. Politechniki Slaskiej

|2 | Januszewski J. — Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne, Warszawa, 2006, PWN
12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Radostaw Bak (kontakt: rbak@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Radostaw Bak (kontakt: rbak@pk.edu.pl)
2 dr inz. Remigiusz Wojtal (kontakt: rwojtal@pk.edu.pl)

3 dr inz. Sylwia Pazdan (kontakt: sylwia.pazdan@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Strona 6/7



P

Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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