POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2024 /2025

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Srodki Transportu i Logistyka Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: T
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Inzynieria pojazdéw szynowych

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Mechanizmy pojazdéw szynowych

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM STIL oIS C8 24/25
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 3.00

SEMESTRY 5

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
5 15 15 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Opanowanie analizy i modelowania maszyn i mechanizméw stosowanych w konstrukcjach pojazdow szyno-
wych.

Kod archiwizacji:



P
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH

KOMPETENCJI

1 Znajomo$é podstaw rachunku rézniczkowego i macierzowego.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Zna budowe i zasade dzialania wybranych mechanizméw stosowanych konstrukcjach pojazdéw szy-

nowych.

EK2 Wiedza Zna podstawy teoretyczne pozwalajace na budowe modelu matematycznego kinematyki i dynamiki

mechanizméw stosowanych konstrukcjach pojazdéw szynowych.

EK3 Umiejetnosci Potrafi przeanalizowaé¢ ruch i obciazenia w mechanizmach pojazdéw szynowych.

EK4 Kompetencje spoleczne Rozumie potrzebe ciaglego doksztalcania sie, podnoszenia kompetencji zawodo-

wych i spotecznych.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Podstawy teoretyczne zadania odwrotnego kinematyki i dynamiki mechanizmu

w1 . 4
symulatora lokomotywy elektrycznej.

W2 Model ruchu przestrzennego mechanizmu otwierania drzwi wagonu. 3

W3 Metoda wieloboku wektorowego i bilans mocy w zastosowaniu do mechanizmu 4
wychylnego nadwozia wagonu.

W4 Analiza i synteza wybranych elementéw mechanizmu odbieraka pradu. 4

CWICZENIA

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

C1 Obliczenia dlugosci, predkosci i obciazen sitownikéw symulatora lokomotywy 4
elektrycznej.

C2 Obliczenia zakresu ruchu mechanizmu otwierania drzwi wagonu kolejowego. 3

C3 Wyznaczenie obciazenia sitownika ustalajacego polozenie mechanizmu wychylnego 4
nadwozia wagonu dla przejazdu wagonu po tuku.

C4 Wyznaczenie polozeii ogniw mechanizmu odbieraka. Dobor sprezyn odciazajacych. 4
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Prezetacje multimedialne
N3 Cwiczenia projektowe

N4 Konsultacje

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 30
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 10

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 10
Opracowanie wynikow 5

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z s
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Kolokwia
F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia.

F3 Odpowied? ustna

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Obecnosé i oddanie sprawozdan z ¢wiczeri.

W2 Pozytywna ocena podsumowywujaca.
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KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % "-"
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % "-"
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % "-"
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % "-"
NA OCENE 5.0 Student w zakresie 91 %'— 190 % zna strukture zasade dzi.alani'a plfaskich
i przestrzennych mechanizmoéw wykorzystywanych budowie pojazdéw szynowych.
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagain.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % "-"
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % "-"
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % "-"
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % "-"
Student w zakresie 91 % - 100 % zna zasady formulowania matematycznego
NA OCENE 5.0 modelu kinematyki i dynamiki mechanizméw wykorzystywanych budowie
pojazdéw szynowych.
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % "-"
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % "-"
NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % "-"
NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % "-"
NA OCENE 5.0 Studen't w z/akresig 91 ‘% - 1.00 % potraﬁ o}bliczy.é pr%ebieg polozen, predkosci,
przyspieszen i obciazenl ogniw mechanizméw pojazddéw szynowych.
EFEKT KSZTALCENIA 4
NA OCENE 2.0 Student nie spelnia ponizszych wymagan.
NA OCENE 3.0 Student w zakresie 50 % - 60 % "-"
NA OCENE 3.5 Student w zakresie 61 % - 70 % "-"
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NA OCENE 4.0 Student w zakresie 71 % - 80 % "-"

NA OCENE 4.5 Student w zakresie 81 % - 90 % "-"

Student w zakresie 91 % - 100 % jest gotow do weryfikowania swojej wiedzy;
prezentowania w sposéb zrozumiaty swoich wypowiedzi; poszukiwania
nowoczesnych technicznych rozwiazan i oprogramowania, ktére moga by¢
podstawa, dla dalszego rozwoju techniki.

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT . CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU
W1 W2 W3 W4
EK1 Cel 1 C1C2 03 C4 N1 N2 N3 N4 F1F2 F3
W1 W2 W3 W4
EK2 Cel 1 C1C2 O3 C4 N1 N2 N3 N4 F1F2 F3 P1
W1 W2 W3 W4
EK3 Cel 1 C1C2 O3 C4 N1 N2 N3 N4 F1F2 F3 P1
W1 W2 W3 W4
EK4 Cel 1 C1 02 C3 C4 N1 N2 N3 N4 F1F2 F3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 ] Felis J., Jaworowski H., Cieslik J. — Analiza mechanizmdéw, Krakow, 2004, Uczelniane Wydawnictwa
Naukowo-Dydaktyczne

[2 | Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K. — Teoria mechanizmdw i maszyn, Warszawa, 2002, WNT

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 | Fraczek J., Wojtyra M. — Kinematyka ukladow wielocztonowych, Warszawa, 2008, WNT
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr hab. inz., prof. PK Grzegorz, Jozef Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 Dr hab. inz. prof.PK Grzegorz Tora (kontakt: grzegorz.tora@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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