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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Systemy zarządzania i telematyki transportu

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WM ŚTIL oIIS B19 24/25

Kategoria przedmiotu Przedmioty kierunkowe

Liczba punktów ECTS 2.00

Semestry 3

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

3 0 0 0 30 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 zapoznanie z podstawami zarządzania i systemów telematyki transportu

Cel 2 umiejętność doboru metod optymalnego zarzadzania transportem i wykorzystania systemów telematyki
transportu

Kod archiwizacji:
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Podstawy badań operacyjnych

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student który zaliczył przedmiot zna podstawy zarządzania transportem

EK2 Wiedza Student który zaliczył przedmiot zna podstawy telematyki transportu

EK3 Umiejętności Student który zaliczył przedmiot potrafi dobrać metody optymalnego zarządzania transpor-
tem

EK4 Umiejętności Student który zaliczył przedmiot potrafi dobrać i wykorzystać systemy telematyki transportu

6 Treści programowe

Laboratorium komputerowe

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

K1
Wprowadzenie do systemów zarządzania i telematyki transportu. Systemy
zarządzania i logistyki transportu. Sterowanie systemami transportowymi.
Telematyka transportu. Podstawowe pojęcia i definicje

3

K2 Systemy zarządzania i logistyka transportu pasażerskiego i towarowego 3

K3
Specyfika logistyki i zarządzania w transporcie drogowym, morskim, lotniczym
i kolejowym 3

K4 Modelowanie systemów transportowych 2

K5 Metody optymalizacji w transporcie 3

K6 Optymalizacja przydziału i harmonogramowanie zadań transportowych 3

K7
Planowanie, dyspozycja i rozliczanie czasu pracy kierowców w przedsiębiorstwie
transportowym 3

K8
Telematyka transportu. Przykłady wybranych aplikacji oraz ocena jakości
rozwiązań 3

K9 Opracowanie modelu systemu transportowego wybranego miasta 3

K10 Systemy geolokalizacji pojazdów 2

K11 Systemy łączności i komunikacji floty pojazdów 2

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Ćwiczenia laboratoryjne
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 30

Konsultacje przedmiotowe 2

Egzaminy i zaliczenia w sesji 1

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 3

Opracowanie wyników 1

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 52

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Projekt zespołowy

Ocena podsumowująca

P1 Średnia ważona ocen formujących

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 zaliczenie ćwiczeń laboratoryjnych

Ocena aktywności bez udziału nauczyciela

B1 Projekt zespołowy

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 student nie spełnia wymagań na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 Student uzyskał 60 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria
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Na ocenę 3.5 Student uzyskał 70 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.0 Student uzyskał 80 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.5 Student uzyskał 90 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 5.0 Student bardzo dobrze zna podstawy zarządzania transportem. Student zaliczył
laboratoria

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 student nie spełnia wymagań na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 Student uzyskał 60 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 3.5 Student uzyskał 70 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.0 Student uzyskał 80 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.5 Student uzyskał 90 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 5.0 Student bardzo dobrze zna podstawy telematyki transportu. Student zaliczył
laboratoria

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 student nie spełnia wymagań na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 Student uzyskał 60 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 3.5 Student uzyskał 70 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.0 Student uzyskał 80 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.5 Student uzyskał 90 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 5.0
Student bardzo dobrze umie dobrać metody optymalnego zarządzania
transportem. Student zaliczył laboratoria

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 student nie spełnia wymagań na ocenę 3,0

Na ocenę 3.0 Student uzyskał 60 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria
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Na ocenę 3.5 Student uzyskał 70 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.0 Student uzyskał 80 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 4.5 Student uzyskał 90 % punktów wymaganych na ocenę 5,0. Student zaliczył
laboratoria

Na ocenę 5.0
Student bardzo dobrze potrafi dobrać i wykorzystać systemy telematyki
transportu. Student zaliczył laboratoria

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 Cel 1
K1 K2 K3 K4
K5 K6 K7 K8
K9 K10 K11

N1 F1 P1

EK2 Cel 1
K1 K2 K3 K4
K5 K6 K7 K8
K9 K10 K11

N1 F1 P1

EK3 Cel 2
K1 K2 K3 K4
K5 K6 K7 K8
K9 K10 K11

N1 F1 P1

EK4 Cel 2
K1 K2 K3 K4
K5 K6 K7 K8
K9 K10 K11

N1 F1 P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Asvin Goel — Fleet Telematics, New York, 2010, Springer

[2 ] Teodor G. Crainic , Gilbert Laporte — Fleet Management and Logistics, New York, 2013, Springer
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Literatura uzupełniająca

[1 ] Żak J. — Wielokryterialne wspomaganie decyzji w transporcie drogowym, Poznań, 2006, Wydawnictwo Poli-
techniki Poznańskiej

[2 ] Kisielewski P., — Komputerowe wspomaganie planowania komunikacji miejskiej, Warszawa, 2019, Oficyna
Wyd. Politechniki Warszawskiej

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Piotr, Mariusz Kisielewski (kontakt: piotr.kisielewski@pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr hab. inż., prof.PK Piotr Kisielewski (kontakt: pkisielewski@pk.edu.pl)

2 dr inż. Augustyn Lorenc (kontakt: alorenc@pk.edu.pl)

3 dr inż. Teresa Gajewska (kontakt: teresa.gajewska@mech.pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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