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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Inteligencja komputerowa

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KoD PRZEDMIOTU WIL TRA olIS D1 12/13
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 4.00

SEMESTRY 3

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

) LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
3 30 0 0 0 30 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie si¢ z zaawansowang problematyka inteligencji komputerowej AI/AMI w zastosowaniach trans-
portowych i logistycznych

Cel 2 Zapoznanie si¢ z zaawansowanymi podej$ciami do AI/AMI: typu FL (Fuzzy Logic), GA (Genetic Algori-
thms), ANN (Artificial Neural Networks), RS (Rough Sets) na przyktadach z obszaru transportu i logistyki
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Cel 3 Zapoznanie sie z zaawansowanymi nowoczesnymi metodami rozwiazywania probleméw sztucznej inteligencji
AI/AMI w obszarze ITS-ILS systemow.

Cel 4 Zapoznanie sie z profesjonalnymi pakietami komputerowymi dla implementacji zaawansowanych ustug typu
AI/AMI oraz wyboru towarzyszacych technologii umozliwiajacych realizacje praktyczna tego rodzaju ustug
w transporcie i logistyce

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Teoria podejmowania decyzji, matematyka, informatyka, procesy stochastyczne, badania operacyjne, metody
optymalizacji, APTS, ITS, ILS, telekomunikacja, automatyka, sterowanie ruchem

5 KEFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna metodologi¢ formulowania i rozwiazywania zaawansowanych problemoéw sztucznej in-
teligencji AI/AMI w hierarchicznych systemach transportowych i logistycznych

EK2 Wiedza Student zna zaawansowane podej$cia do réznego rodzaju systemowych ustug typu AI/AMI w hie-
rarchicznych wielowarstwowych systemach I'TS-ILS

EK3 Wiedza Student zna zaawansowane metody i narzedzia komputerowe stosowane w obszarze AI/AMI dla
rozwigzywania probleméw w ITS-ILS systemach

EK4 Umiejetnosci Student umie korzysta¢ z nowoczesnych narzedzi komputerowych (typu suporty decyzyjne)
dla rozwiazywania ztozonych probleméw AI/AMI w hierarchicznych strukturach ITS -ILS systemow

EK5 Umiejetnosci Student umie ocenié i uzasadni¢ praktyczna uzytecznosé uzyskanych systemowych rozwiazan
w obszarze AI/AMI i poréwnaé je z istniejacymi na $wiecie rozwigzaniami

EK6 Kompetencje spoleczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formuluje problem potrzeb sto-
sowania w systemach ITS-ILS rozwiazan z obszaru sztucznej inteligencji oraz opisuje mozliwe do uzyskania
dzieki takiemu podejsciu wyniki przestrzegajac zasad etyki

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp ) .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Podstawy zaawansowanej inteligencji komputerowej, stosowane pojecia, definicje,
obszar tematyczny, przyklady praktyczne.

SIECI NEURONOWE (ANN): Wstep do sieci neuronowych: uktad nerwowy
czlowieka, procesy uczenia, biologiczne inspiracje neuro-komputingu, rézne modele
neuronu i sieci neuronowej, sztucz-ne sieci neuronowe: specyfikacje ANN, struktury,
optymalizacja architektury, ewolucja czasowa, ro-dzaje dynamiki, funkcje
energetyczne, mechanika statystyczna, dynamika nieliniowa i chaos, r6zne metody
uczenia sieci neuronowych (metoda wstecznej propagacji bledow i jej modyfikacje.

Liniowe i Nieliniowe sieci neuronowe. Statyczne i Dynamiczne sieci neuronowe

(GMDH).
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Sieci Komorkowe (realizacje softwareowe i hardwareowe zastosowania). Sieci
W4 Chaotyczne. Sieci Hopfielda (specyfikacje funkcjonalne, wlasciwosci pamieciowe, 4
polaczenia synaptyczne rozrzedzone i z szumem),
W5 Sieci Samoorganizujace (SOM, MAXNET, PCA).Neuronowe metody odkrywania 9
wiedzy w danych i uczenie maszynowe.
Przyklady zastosowari sieci neuronowych (inteligentne systemy diagnostyki,
przetwarzanie i rozpoznawanie obrazéw, rozpoznawanie numeréw rejestracyjnych
W6 pojazdow, modelowanie i identyfikacja, inteligentne metody optymalizacji 4
sieciowej, prognozowanie i klasyfikacja, filtracja, sterowanie inteligentne, nadzor
i zarzadzanie).
Algorytmy Genetyczne (GA): opisy zlozonych algorytmoéow genetycznych,
W7 przyktady i przestanki dla stosowania GA w obszarach transportu i logistyki. 4
Podstawy matematyczne dziatania ztozonych GA. Algorytmy ewolucyjne (EA).
Praktyczne przyktady zlozonych rozwiazan GA (kodowanie, operatory genetyczne,
W8 metody selekeji, strategie ewolucyjne i programowanie genetyczne). Problemy 4
dynamiki GA (systemy hybrydowe). Zastosowania GA i EA do ANN
(optymalizacja ewolucyjna architektury sieci i inne podejscia hybrydowe).
Zaawansowane zastosowania GA i EA: sieciowe problemy optymalnych tras,
W9 problemy harmonogramowania i synchronizacji w duzych sieciach transportowych 2
i logistycznych. Stosowane narzedzia programowe.
W10 Systemy Logiki rozmytej (FL) i zbiorow przyblizonych (RS): Podejscia hybrydowe: 5
GA-FL-ANN, Meta-heurystyki.
PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Projekty wykorzystujace SIECI NEURONOWE (ANN): ilustracja 6
neuro-komputingu przez zaawansowane projekty transportowe i logistyczne,
Projekty wykorzystujace Liniowe i Nieliniowe sieci neuronowe. Statyczne
P2 . . O 4
i Dynamiczne sieci neuronowe (GMDH).
P3 Zastosowania sieci komorkowych,chaotycznych, Hopfielda w projektach 5
Projekty wykorzystujace algorytmy genetyczne (GA)/ewolucyjne (EA)
P4 Ca o . 6
w obszarach transportu i logistyki.
Zaawansowane zastosowania GA i EA: sieciowe problemy optymalnych tras,
P5 problemy harmonogramowania i synchronizacji w duzych sieciach transportowych 6

i logistycznych. Ilustracja profesjonalnych narzedzi programowych.
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PROJEKTY
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P6 Projekty bazujace na metodach TS, SA i logice rozmytej (FL) 3

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 30
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 0

Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 40
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test

F2 Projekt indywidualny

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY
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EFEKT KSZTALCENIA 1

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5
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NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE

PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

K Wo4,
K_ W05,
K_WO06,
K_W09

Cel 1

w2 w3 wd wb w7
w9 w10

N1

F1F2P1

EK2

K_Wo4,
K_ W06,
K_Wo7,
K_W09

Cel 2

w2 w7 wl0

N1

F1F2P1

EK3

K_ W09,
K_ W20

Cel 3

w2 w3 w4 wd wb
w7 w8 w9 wl0

N1

F1F2P1

EK4

K_U09, K_U19,
K_U22

Cel 4

w2 w3 w4 wb w6

N1

F1F2P1
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ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE

ZDEFINIOWA-
NYCH DLA
PROGRAMU

K _U07, K_UO08, w3 wd wb w7 w8

EK5 K Ul4 Cel 4 w9 wl0 N1 F1 F2 P1

K_K02, K_K09,

K K10 Cel 1 wl N1 F1F2 P1

EK6
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

2 dr mgr. inz. Krzysztof Florek (kontakt: efkal5@wp.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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