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3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z rozwigzaniami telematycznymi w transporcie i logistyce

Cel 2 Zapoznanie sie z sieciami sensorycznymi i detektorami ruchu

Cel 3 Smart pojazdy (telematyka poktadowa), Smart Gateway (telematyka informacyjna), Smart Way (telematyka

systemowa)
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Cel 4 Zapoznanie sie z nowoczesnymi technologiami wykorzystywanymi w systemach nadzoru i sterowania

Cel 5 Zapoznanie sie z automatami drogowymi i mobilnymi robotami

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Podstawy telekomunikacji i elektroniki, informatyka, automatyka, metrologia

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna podstawowe systemowe rozwiazania telematyczne spotykane w nowoczesnych systemach
ITS/ILS

EK2 Wiedza Student zna miernictwo transportowe, typowe bazy danych pomiarowych i ich aplikacje w obszarach
transportu i logistyki

EK3 Wiedza Student zna zaawansowane techniczne rozwiazania telematyczne uzywane w transporcie i logistyce

EK4 Umiejetnosci Student umie postugiwaé sie pakietami symulacyjnymi dla weryfikacji proponowanych roz-
wiazan telematycznych

EK5 Umiejetnosci Student umie oceni¢ i uzasadni¢ praktyczna uzyteczno$é proponowanych rozwigzan telema-
tycznych

EK6 Kompetencje spoleczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formutuje problem telematyczny
opisuje mozliwosci uzyskania pozadanych wynikéw przestrzegajac zasad etyki

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBa

Lp . .
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Pojecia podstawowe (tory i systemy pomiarowe, struktura, czujniki, przetworniki,
narzedzia pomiarowe, uklad pomiarowy, serwomechanizmy, elementy robotow).

Techniki pomiaréw i przetwarzania sygnalow (analogowe, cyfrowe, wizyjne,
przetwarzanie sygnaléw, charakterystyki przetwarzania, zasady przetwarzania
: probkowanie, kwantowanie, kodowanie, przetworniki a/c i ¢/a, uktady sah,
multipleksery, filtry).

Miernictwo transportowe: czujniki i detektory ruchu drogowego, (indukcyjne,
video-detekcja, lidarowe, magnetyczne, radarowe, cieplne), systemy identyfikacji

i lokalizacji pojazdow (AVL, GPS, AVI), systemy nawigacji (RG, kompasy cyfrowe,
GIS), systemy nadzoru (AID incydenty ruchowe, niebezpieczne inte-rakcje),

Systemy sterowania (automaty drogowe, czujniki w pojazdach, uktady
wspomagania pracy kierowcy).

Zastosowania nowoczesnych narzedzi telematyki w ITS systemach (inteligentne
czujniki i detektory, $rodki tacznosci, radiokomunikacja, bazy danych pomiarowych
W5 wspomagane przez bazy wiedzy, systemy transmisji (fonii, wizji, systemy 4
satelitarne, VSAT, GPS, GSM, systemy mobilne), systemy wizualizacji,
mikrokontrolery, procesory sygnalowe i programowalne uklady logiczne (PLD).
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Smart pojazdy (poktadowa telematyki: PDA, ACC, NSS, GPRS), Smart Gateway
Wé .. . ) 4
(telematyki informacyjna), Smart Way (telematyki systemowa).
Systemy detekcji: przetwarzanie obrazéw, SIMD, MIMD architektury, FPGA,
wieloprocesorowe uktady TMC. Systemy nadzoru i zarzadzania GTTS (TMS, TIC,
W7 TOC, GigE, WAN), ETC, ATMS, mobilne systemy nadzoru: TMS, Smart zone, 6
MOWIS, WIM; APTS (AVL, AVI, APC); obslugi informacyjnej ATIS (VMS,
DSMS, VSLS, Mapy cyfrowe, GIS).
LABORATORIA
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
L1 Prezentacja inteligentnych czujnikéw i detektoréw rozpoznajacych incydenty 3
ruchowe
L2 Prezentacja inteligentnych czujnikéw rozpoznajacych rézne typy pojazdéow 3
L3 Prezentacja i wykorzystanie wybranych rozwiazan telematyki transportowe; 3
i logistycznej.
L4 Symulacyjna prezentacja mozliwosci prostych robotéw mobilnych w kontekscie 3
zastosowan logistycznych.
L5 Symulacyjna prezentacja mozliwosci prostych automatow drogowych w Matlabie/ 3
Simulinku.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady

N2 Cwiczenia laboratoryjne
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8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 0
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 0
Opracowanie wynikow 0
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 0
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 2.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test

F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 *
NA OCENE 3.0 *
NA OCENE 3.5 *
NA OCENE 4.0 *
NA OCENE 4.5 *
NA OCENE 5.0 *
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EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6
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NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT WYCH EFEKTOW CELE TRESCI NARZEDZIA SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA ZDEFINIOWA- PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
NYCH DLA
PROGRAMU
K_woi, 1 w2 w3 w5 w6
EK1 K_W03, Cel 1 WL wa Wo Wo W N1 N2 F1 F2 P1
K WO will 12131415
K_ W06,
EK2 K W07, Cel 2 w3 111213 N1 N2 F1 F2 P1
K_ W08
K_wos, 5 w6 w7 111213
EK3 K W09, Cel 3 Wo wh W N1 N2 F1 F2 P1
K W20 415
K U07, K U08,
EK4 K U3 Cel 4 wd w5 12 N1 N2 F1 F2 P1
K U06, K_U19, w6 w7 111213 14
EK5 K U2 Cel 5 5 N1 N2 F1 F2 P1
K K02, K K09
EK6 = D Cel 4 wl 11 N1 N2 F1 F2 P1

K K10
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr mgr inz. Krzysztof Florek (kontakt: efkal5@wo.pl)

2 mgr inz. Grzegorz Heldak (kontakt: heldak@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACIJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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