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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Automatyzacja i sterowanie pojazdów samochodowych

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim Automotive Vehicles Automation and Control

Kod przedmiotu A706

Kategoria przedmiotu Przedmioty kierunkowe

Liczba punktów ECTS 4.00

Semestry 1

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

1 9 0 9 0 9 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie studentów z podstawowymi układami automatycznego sterowania w pojazdach samochodowych:
budowa układów i algorytmy sterowania. Zapoznanie się praktyczne z konstrukcją i działaniem tych układów.
Wykonanie projektu konstrukcyjnego elementu pneumatycznego i projekt algorytmu sterowania wybranym
zespołem pojazdu

Kod archiwizacji: 61DE20E5
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Znajomość podstaw budowy pojazdów samochodowych.

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Zna nowoczesne metody i środki automatyzacji maszyn, urządzeń, procesów i systemów w szerszym
zakresie inżynierskim.

EK2 Wiedza Zna podstawowe zasady budowy urządzeń mechatronicznych pojazdów wynikające z połączenia
inżynierii mechanicznej, elektrycznej, komputerowej oraz automatyki.

EK3 Umiejętności Potrafi opracować, w języku polskim ustną prezentację wyników badań własnych i rozwiązy-
wania problemu inżynierskiego w zakresie swojej specjalności,

EK4 Umiejętności Potrafi przedstawić parametry wejściowe, zasady sterowania i układy wykonawcze podstawo-
wych układów mechatronicznych pojazdu samochodowego .

6 Treści programowe

Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1
Badanie układu zasilania i zapłonowego silnika z zapłonem iskrowym i zapłonem
samoczynnym jako obiektu automatycznej regulacji. 4

L2
Stanowiskowe badania układu przeciwblokującego ABS. Kontrola układów
wspomagania w układzie kierowniczym i hamulcowym. 2

L3
Sterowanie układami napędowymi w pojazdach z silnikiem spalinowym i w
pojazdach hybrydowych elektryczno - spalinowych. 3

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Automatyzacja i sterowanie silnikiem spalinowym z zapłonem iskrowym
i samoczynnym: budowa układu zasilania, czujniki i układy wykonawcze, budowa
i sterowanie układem zapłonowym.

4

W2
Budowa i sterowanie układem przeciwblokującym ABS oraz układami BAS, EBD,
TCS. Sterowanie układem stabilizacji toru jazdy ESP. 2

W3
Budowa i sterowanie elektrycznym układem wspomagania w układzie
kierowniczym samochodu. Sterowanie hamulcami pneumatycznymi. 3
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Projekt

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

P1
Projekt przekaźnika pneumatycznego do układu hamulcowego samochodu
ciężarowego 4.5

P2
Obliczenie jednostkowego czasu otwarcia wtryskiwacza silnika benzynowego dla
nominalnych warunków pracy oraz współczynników korekcyjnych 4.5

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne

N3 Ćwiczenia projektowe

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 0

Konsultacje przedmiotowe 10

Egzaminy i zaliczenia w sesji 15

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 25

Opracowanie wyników 20

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 90

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 4.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Kolokwium

F2 Projekt zespołowy
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Ocena podsumowująca

P1 Kolokwium

P2 Projekt

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 Obowiązkowy udział w zajęciach laboratoryjnych

Ocena aktywności bez udziału nauczyciela

B1 Projekt zespołowy

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Zna nowoczesne metody i środki automatyzacji maszyn i urządzeń, szczególnie
w zakresie pojazdów samochodowych

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Zna podstawowe zasady budowu urządzeń mechatronicznych wynikające
z połączenia inżynierii mechanicznej, elektrycznej, komputerowej oraz
automatyki i robotyki.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Potrafi opracować, w języku polskim, ustną prezentację wyników badań własnych
w zakresie swojej specjalności, ale też zagadnień kierunkowych automatyki
i robotyki.

Na ocenę 3.5 -
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Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Potrafi przedstawić parametry wejściowe, zasady sterowania i układy
wykonawcze podstawowych układów mechatronicznych pojazdu samochodowego.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1

K2_W10,
K2_W04,
K2_UP09,
K2_UO04

Cel 1 L1 L2 L3 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2

EK2

K2_W10,
K2_W04,
K2_UP09,
K2_UO04

Cel 1 L1 L2 L3 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2

EK3

K2_W10,
K2_W04,
K2_UP09,
K2_UO04

Cel 1 L1 L2 L3 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2

EK4

K2_W10,
K2_W04,
K2_UP09,
K2_UO04

Cel 1 L1 L2 L3 N1 N2 N3 F1 F2 P1 P2

Strona 5/6



Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kościuszki

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Kasedorf J. — Układy wtryskowe i katalizatory, W-wa, 1996, WKŁ

[2 ] R. Bosch Gmbh — Konwencjonalne i elektroniczne układy hamulcowe. Informator techniczny Bosch., W-wa,
2006, WKŁ

[3 ] Kuranowski Al., Mirska-Świętek M. — Mechanizmy wspomagające w pojazdach samochodowych, Kraków,
2002, Polit. Krak.

[4 ] Łomako D., Stańczyk T., Grzyb J. — Pneumatyczne układy hamulcowe w pojazdach samochodowych,
Kielce, 2002, Polit. Świętokrz.

Literatura uzupełniająca

[1 ] Bolton W. — Mechatronics, England, 2008, PEARSON

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr hab. inż. Andrzej, Janusz Gajek (kontakt: gajeka@mech.pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż. Piotr Strzępek (kontakt: )

2 dr inż Wojciech Szczypiński Sala (kontakt: )

3 dr inż. Aleksander Kuranowski (kontakt: )

4 dr inż. Tadeusz Papuga (kontakt: )

5 dr inż Jerzy Cisek (kontakt: )

6 dr hab. inż. Andrzej Gajek (kontakt: )

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)
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