POLITECHNIKA KRAKOWSKA
IM. TADEUSZA KOSCIUSZKI

KARTA PRZEDMIOTU

obowiazuje studentéw rozpoczynajacych studia w roku akademickim 2013/2014

Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiéw: Informatyka Stosowana Profil: Ogolnoakademicki
Forma sudiéw: stacjonarne Kod kierunku: S
Stopien studiéw: |

Specjalnosci: Informatyka Stosowana

1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Systemy pomiarowe i automatyki przemystowej

NAZWA PRZEDMIOTU

Measurement and automation systems
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WM INFST oIS D14 13/14
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBA PUNKTOW ECTS 4.00

SEMESTRY 7

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
7 15 0 0 15 15 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie z metodami opisu obiektow rzeczywistych dla potrzeb regulacji w systemach przemystowych.
Zapoznanie z budowa i oprogramowaniem systeméw pomiarowych.

Kod archiwizacji: 7526920A
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 Podstawy programowania. Analiza matematyczna.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Rozumie pojecia transmitancji, sprzezenia zwrotnego, zmiennych stanu i charakterystyk amplitu-
dowych i czestotliwo$ciowych. Rodzaje modeli matematycznych stosowanych do opisu obiektéw i procesow.
Identyfikacja.

EK2 Wiedza Rodzaje regulatoréow ciagtych i dyskretnych. Zasady projektowania regulatoréw.
EK3 Wiedza Doboér czestotliwosci probkowania. Zasady budowy toru pomiarowego.

EK4 Umiejetnosci Potrafi zaprojektowaé prosty system informatyczny do regulacji obiektu lub procesu przemy-
stowego.

EK5 Umiejetnosci Potrafi zaprojektowaé¢ tor pomiarowy, dobra¢ podstawowe elementy i parametry.

6 TRESCI PROGRAMOWE

PROJEKT
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
P1 Projekt regulatora liniowego i dyskretnego dla wskazanego obiektu. 8
P2 Prosty system informatyczny z obstuga karty pomiarowej lub sterownika PLC. 7
LABORATORIUM KOMPUTEROWE
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
K1 Systemy M.atlab- i sifnulink w zastosowaniu do automatyki przemystowe;j. 5
Identyfikacja obiektow.
K2 Regulatory dwu i troj-stanowe. 2
K3 Regulatory liniowe. 4
K4 Uktady dyskretne i regulatory dyskretne. 4
K5 Systemy pomiarowe. Podstawy programowania. 3
WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
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WYKLAD
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wi Identyfikacja obiektow i proceséw. Pojecie transmitancji. 2
W2 Sprzezenie zwrotne, sterowanie i regulacja. Regulatory liniowe. 4
W3 Uktady dyskretne. Dyskretyzacja uktadéw ciagtych. Regulatory dyskretne. 4
Regulacja odporna i rozmyta.
Wprowadzenie do techniki pomiarowej, przetwarzanie wielkosci elektrycznych.
W4 s . . . 5
Podstawowe techniki pomiaru. Programowanie kart pomiarowych.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyktady
N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Cwiczenia projektowe

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 30
Opracowanie wynikow 10
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 75
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 4.00
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9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego
F2 Test

F3 Projekt zespotowy

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 Wymagana obecno$é na 70% zaje¢ laboratoryjnych.

W2 Wymagane sprawozdania z wszystkich zajeé¢ laboratoryjnych.

OCENA AKTYWNOSCI BEZ UDZIARU NAUCZYCIELA

B1 Projekt zespotowy

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0 -

Potrafi odpowiedzie¢ na 3 pytania z zakresu identyfikacji, charakterystyk i modeli

NA oceng 3.0 matematycznych.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 2

NA OCENE 2.0 -

NA OCENE 3.0 Zna metody doboru parametréw regulatoréw liniowych.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 3
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Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Zna zasady doboru i potrafi dobraé¢ czestotliwo$é probkowania.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Potrafi przy pomocy oprogramowania symulacyjnego wykona¢ model prostego
uktadu regulacji.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Potrafi dobraé¢ zakres pomiarowy i rozdzielczo$¢ karty pomiarowej dla zadanego
procesu.

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU
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EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

K1_Wo4,
K1_ W13,
K1 W14

Cel 1

P1 K1 W1 W2

N1 N2

F1F2 P1

EK2

K1_ W13,
K1_Wi4,
K1_UP09,
K1_UP06

Cel 1

P1 K2 W2 W3

N1 N2

F1F2P1

EK3

K1_Wo4,
K1_ W13,
K1_Wl4,
K1_UP09,
K1_UP06

Cel 1

P2 K3 K4 K5
W3 W4

N2 N3

F1F2 P1

EK4

K1 W13,
K1_ W14,
K1_UP09,
K1_UP06

Cel 1

K4 K5 W3 W4

N2 N3

F1F3 P1

EKS5

K1_Wl4,
K1_UP09,
K1_UP06

Cel 1

P2 K1 K4 K5
W3 W4

N2 N3

F1F3 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Nawrocki W. — Komputerowe Systemy Pomiarowe, Warszawa, 2002, WKL

[2 | Brzozka J. — Regulatory cyfrowe w automatyce, Warszawa, 2002, Mikom

[3 | Kwasniewski J. — Programowalne sterowniki przemystowe w systemach sterowania, Krakow, 1999, ROMA-

POL

LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] G. F. Franklin, J. D. Powell, M. L. Workman — Digital Control of Dynamic Systems, Boston, 1997,
Addison-Wesley

[2 | G. Ellis — Control System Design Guide, Fourth Edition: Using Your Computer to Understand and Diagnose
Feedback Controllers, Oxford, 2012, Butterworth-Heinemann
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH
OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

dr inz. Wojciech, Jerzy Czyzycki (kontakt: czyzycki@mech.pk.edu.pl)

OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 dr inz. Wojciech Czyzycki (kontakt: czyzycki@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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