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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Sterowanie i zarządzanie w systemach transportu

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Control and Management in Transport Systems

Kod przedmiotu T701

Kategoria przedmiotu Przedmioty kierunkowe

Liczba punktów ECTS 3.00

Semestry 1

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

1 0 0 27 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Praktyczne zapoznanie się z narzędziami komputerowego wspomagania zarządzana i sterowania systemów
transportu.

Kod archiwizacji: 23CAF89E
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 brak wymagań

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student który zaliczy przedmiot potrafi zdefiniować pojęcie sterowania, zarządzania i procesu po-
dejmowania inteligentnych decyzji w odniesieniu do systemów transportowych.

EK2 Wiedza Student który zaliczy przedmiot potrafi zdefiniować zastosowanie sztucznej inteligencji w systemach
wspomagających zarządzanie: sztuczne sieci neuronowe, logika rozmyta, algorytmy genetyczne, zbiory przy-
bliżone.

EK3 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot potrafi zastosować system wspomagania komputerowego
oparty na algorytmach genetycznych do optymalizacji zasobów, planowania harmonogramów, wyznaczania
optymalnej trajektorii dla złożonych systemów transportowych.

EK4 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot potrafi zastosować praktycznie system wspomagania kompu-
terowego oparty na sztucznych sieciach neuronowych do sterowania złożonym systemem transportowym,optymalizacji
wielowymiarowego problemu transportowego, rozpoznawania i klasyfikacji wzorców.

EK5 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot potrafi zastosować praktycznie system wspomagania kompu-
terowego oparty na logice rozmytej do problemu sterowania systemem transportowym, wspomagania decyzji,
eksploracji danych.

EK6 Kompetencje społeczne Student który zaliczy przedmiot potrafi w zespole przygotować koncepcje rozwią-
zania wybranego praktycznego problemu sterowania i zarządzania w systemach transportu.

6 Treści programowe

Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1
Zastosowanie systemów wspomagania komputerowego opartych na algorytmach
genetycznych do optymalizacji zasobów złożonych systemów transportowych. 6

L2
Zastosowanie systemów wspomagania komputerowego opartych na sztucznych
sieciach neuronowych do optymalizacji wielowymiarowego problemu sterowania
złożonym systemem transportowym.

6

L3
Zastosowanie systemów wspomagania komputerowego opartych na logice rozmytej
do problemu sterowania złożonym systemem transportowym. 6

L4
Opracowanie koncepcji rozwiązania wybranego praktycznego problemu sterowania
i zarządzania w systemach transportu. 9

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Ćwiczenia laboratoryjne
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 0

Konsultacje przedmiotowe 3

Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 30

Opracowanie wyników 15

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 63

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 3.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego

Ocena podsumowująca

P1 Średnia ważona ocen formujących

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student który zaliczy przedmiot potrafi zdefiniować pojęcie sterowania
w odniesieniu do systemów transportowych.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -
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Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student który zaliczy przedmiot potrafi zdefiniować zastosowanie co najmniej
jednego narzędzia sztucznej inteligencji w systemach wspomagających
zarządzanie.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student który zaliczy przedmiot potrafi zastosować system wspomagania
komputerowego oparty na algorytmach genetycznych do planowania
harmonogramów.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student który zaliczy przedmiot potrafi zastosować praktycznie system
wspomagania komputerowego oparty na sztucznych sieciach neuronowych do
sterowania złożonym systemem transportowym

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 5

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student który zaliczy przedmiot potrafi zastosować praktycznie system
wspomagania komputerowego oparty na logice rozmytej do problemu sterowania
systemem transportowym.
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Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 6

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student który zaliczy przedmiot potrafi w zespole przygotować poprawną
koncepcje rozwiązania wybranego praktycznego problemu sterowania
i zarządzania w systemach transportu.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1

K2_W01,
K2_W05,
K2_W07,
K2_W08

Cel 1 L1 L2 L3 L4 N1 F1 P1

EK2

K2_W05,
K2_W10,
K2_W11,
K2_W18,
K2_UB03,
K2_UB04,
K2_UB06

Cel 1 L1 L2 L3 L4 N1 F1 P1
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Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK3

K2_W01,
K2_W05,
K2_W07,
K2_W08,
K2_UO01,
K2_UO04,
K2_UB03,
K2_UB04,
K2_UB06

Cel 1 L1 N1 F1 P1

EK4

K2_W01,
K2_W05,
K2_W07,
K2_W08,
K2_UO01,
K2_UO04,
K2_UB03,
K2_UB04,
K2_UB06

Cel 1 L2 N1 F1 P1

EK5

K2_W01,
K2_W05,
K2_W10,
K2_W11,
K2_W18,
K2_UO01,
K2_UO04,
K2_UB03,
K2_UB04,
K2_UB06

Cel 1 L3 N1 F1 P1

EK6

K2_W01,
K2_W05,
K2_W07,
K2_W08,
K2_W10,
K2_W11,
K2_W18,
K2_UO01,
K2_UO04,
K2_UB03,
K2_UB04,
K2_UB06,
K2_K03,
K2_K04,
K2_K05

Cel 1 L4 N1 F1 P1

Strona 6/7



Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kościuszki

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Bąk C. — Systemy transportowe Wprowadzenie do transportu., Kraków, 1989, Wydawnictwo PK

[2 ] Zieliński J. — Inteligentne systemy w zarządzaniu., Warszawa, 2000, PWN

[3 ] Rutkowska D. — Sieci neuronowe, algorytmy genetyczne i systemy rozmyte., Warszawa, 2000, PWN

Literatura uzupełniająca

[1 ] Tadeusiewicz R. — Sieci neuronowe., Warszawa, 1993, AOW

[2 ] Michalewicz Z. — Algorytmy genetyczne + struktury danych = programy ewolucyjne, Warszawa, 2003, WNT

[3 ] Kluska J. — Sterowanie z logiką rozmytą., Rzeszów, 1992, Wydawnictwo Uczelniane Politechniki Rzeszowskiej

Literatura dodatkowa

[1 ] http://winntbg.bg.agh.edu.pl/skrypty/0001/main.html

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr hab. inż. Mirosław, Włodzimierz Mrzygłód (kontakt: mrzyglod@mech.pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)
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