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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Inteligentne zintegrowane systemy transportowe

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WIL TRA oIS E1 14/15

Kategoria przedmiotu Przedmioty związane z dyplomem

Liczba punktów ECTS 4.00

Semestry 7

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia
audytoryjne

Laboratoria
Laboratoria
komputero-

we
Projekty Seminarium

7 30 30 0 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie się z obszarem zastosowań ITS (Inteligent Integrated Transportation System) systemów

Cel 2 Zapoznanie się z systemowym podejściem dla rozwijania, wdrażania i utrzymywania ITS systemów

Cel 3 Zapoznanie się z oferowanymi nowymi technologiami umożliwiającymi usługi ITS systemów w obszarze
inteligentnego nadzoru i monitoringu (sieci sensoryczne , telematyczne, łączności,bazy danych, bazy wiedzy,
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suporty decyzyjne)

Cel 4 Zapoznanie się z architekturami ITS systemów integrującymi nowe technologie w ramach hierarchicznych
struktur systemowych

Cel 5 Zapoznanie się z oferowanymi usługami ITS w obszarze zarządzania i koordynacji (ATMS, ATIS, AVCS,CVO)
z wykorzystaniem suportu decyzyjnego PIACON-DSS.

Cel 6 Zapoznanie się z praktycznymi aspektami wdrażania ITS systemow

4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Metody probabilistyczne, matematyka, podstawy automatyki, sterowanie ruchem, metody matematyczne w trans-
porcie, Telekomunikacja i elektronika,

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student zna podstawy tworzenia, rozwijania, wdrażania i utrzymywania ITS systemów.

EK2 Wiedza Student zna strukturę i podstawowe funkcjonalności poszczególnych warstw ITS systemów

EK3 Wiedza Student zna podstawowe narzędzia komputerowe stosowane w ITS systemach

EK4 Umiejętności Student umie korzystać ze spawdzonych w praktyce metodologii dla tworzenia propozycji ITS
systemów

EK5 Umiejętności Student umie ocenić i uzasadnić praktyczną użyteczność propozycji ITS systemu i porównać
go z istniejącymi na świecie rozwiązaniami

EK6 Kompetencje społeczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formułuje rzeczywiste potrzeby
dla implementacji usług ITS systemów przestrzegając zasad etyki

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Obszar zastosowań ITS systemów, zintegrowane supersieci, smart-cars,
smart-gateways, smart-ways, podstawowe pojęcia, technologie umożliwiające
rozwój ITS systemów, środowisko problemowe.

4

W2
Charakterystyki różnych stosowanych podejść i możliwości ITS systemów
ilustrowane korzyściami z wdrożonych na świecie ITS systemów. 4

W3

Podejście systemowe dla rozwijania , wdrażania i utrzymywania ITS systemów:
profesjonalne podejście do wieloetapowego procesu rozwijania ITS systemów
(dedykowany DSS-PIACON: cykl eksploracji po-trzeb dla określania niezbędnych
funkcjonalności ITS systemów, cykl rozwijania ITS systemów oraz wspomagające
pakiety komputerowe),

4

W4
Nowe technologie informacyjne i technologie sterowania w zastosowaniach do
systemów transportowych, architektury systemów integrujące nowe technologie,
nowe technologie komunikacji i łączności (in-frastruktura telekomunikacyjna),

2
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Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W5
Struktury systemowe: struktura logiczna, fizyczna, funkcjonalna,informatyczna,
organizacyjna, FBP dla ITS systemów. 4

W6
Zakres oferowanych przez ITS podstawowych usług (wg normy ISO
1997): prezentacja podstawowych pakietów rynkowych 4

W7

Podsystemy ITS: zarządzania (ATMS), obsługi informacyjnej podróżnych (PIS,
ATIS), Informowania i sterowania pojazdami (AVCS), nawigacji
(RGS), komunikacji miejskiej (APTS, AVL, AVI, GPS), systemy zarządzania
pojazdami komercyjnymi (CVO).

4

W8
Podstawowe podsystemy ITS: ATMS, ATIS, AVCS, APTS, CVO ilustrowane
przez praktyczne przykłady wdrożonych systemów. 2

W9
Praktyczne aspekty metodologii profesjonalnego systemowego rozwijania,
modyfikowania, weryfikowania, wdrażania i utrzymywania ITS systemów. 2

Ćwiczenia audytoryjne

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

C1
Propozycje prostych ITS systemów bazujące na metodologii tworzenia ITS
systemów prezentowanej na wykładach 4

C2
Prosta struktura hierarchiczna wielowarstwowa ITS systemu dedykowana dla
ruchu indywidualnego w miastach (symulacyjna weryfikacja AIMSUN) 4

C3
Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna APTS systemu dedykowana dla
komunikacji miejskiej (narzędzia komputerowe DISCON, symulacyjna weryfikacja
Matlab, AIMSUN)

4

C4
Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna ITS-CL systemu dedykowana dla
logistyki miejskiej bazującej na usługach ITS systemu (narzędzia komputerowe
DISCON-L, symulacyjna weryfikacja Matlab, AIMSUN)

4

C5
Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna ITS systemu dedykowana dla
ruchu na autostradach (narzędzia komputerowe PIACON, symulacyjna weryfikacja
Matlab, AIMSUN)

4

C6
Ilustracja oferowanych usług ITS systemów bazujących na nowoczesnych
technologiach umożliwiajacych ocena i dyskusja dotycząca przydatności
wybieranych technologii dla realizacji zakladanych usług systemowych

6

C7
Ilustracja oferowanych usług ITS systemów bazujących na zaawansowanych
platformach pojazdowych 4
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7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne

N3 Praca w grupach

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 0

Konsultacje przedmiotowe 0

Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 0

Opracowanie wyników 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 0

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 0

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 4.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Test

F2 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego

F3 Projekt indywidualny

Ocena podsumowująca

P1 Średnia ważona ocen formujących

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 *
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Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 5

Na ocenę 2.0 *
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Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

Efekt kształcenia 6

Na ocenę 2.0 *

Na ocenę 3.0 *

Na ocenę 3.5 *

Na ocenę 4.0 *

Na ocenę 4.5 *

Na ocenę 5.0 *

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1
K_W04,
K_W06 Cel 2 w1 w2 w3 w6 w7

c1 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK2

K_W04,
K_W05,
K_W06,
K_W07

Cel 5 w5 w6 w7 c1 c2
c3 c4 c5 c6 c7 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK3
K_W08,
K_W20 Cel 3 w3 w6 w7 w9 c2

c3 c4 c5 c6 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK4 K_U19, K_U22 Cel 4 w2 w3 w4 w6 w9
c1 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK5
K_U01, K_U08,
K_U09, K_U10 Cel 1 w3 w6 w9 c1 c2

c3 c4 c5 c6 c7 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
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Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK6
K_K02, K_K09,

K_K10 Cel 1 w1 c1 c2 c3 c4 c5
c6 N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

11 Wykaz literatury
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[21 ] Adamski A. — PIACONDISCON integrated approach to public transport priority control at traffic signals.,
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12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

prof. dr hab. inż. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

Osoby prowadzące przedmiot

1 prof. dr hab. inż. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)

2 mgr inż. Grzegorz Hełdak (kontakt: gheldak@pk.edu.pl)
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13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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