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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Inteligentne zintegrowane systemy transportowe (ITS)

NAZWA PRZEDMIOTU
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU WIL TRA oIN E1 14/15

KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty zwiazane z dyplomem

LiczBA PUNKTOW ECTS 8.00

SEMESTRY 9

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

. LABORATORIA
CWICZENIA
SEMESTR WYKLAD LABORATORIA KOMPUTERO- PROJEKTY SEMINARIUM
AUDYTORYJNE
WE
9 30 30 0 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Prezentacja metodologii tworzenia zintegrowanych inteligentnych wielowarstwowych hierarchicznych ITS (In-
teligent Transportation System) systemow. Pokazanie roznych aspektow inteligencji i integracji wykorzysty-
wanych przy okreslaniu metodologii tworzenia konkretnych ITS systemow.

Cel 2 Zapoznanie sie z triadami racjonalno$éi procesu zintegrowanego tworzenia I'TS systemow oraz inteligentnymi

Kod archiwizacji: 771A1053
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ustugami ITS w obszarze sterowania i problemami rozwiazywanymi w warstwie bezposredniego sterowania
(PIACON,DISCON,TEDMAN, AVCS, CVO, RGS, City-Cars)

Cel 3 Zapoznanie si¢ z oferowanymi ustugami I'TS w warstwie inteligentnego nadzoru i monitoringu (nowe generacje
sieci sensorycznych , telematycznych, tacznosci v-v, v-i, Vehicle Probes)

Cel 4 Zapoznanie sie z oferowanymi ustugami ITS w obszarze optymalizacji sieciowych (harmonogramy, trasy,
nawigacja) rozwiazywanych w warstwach optymalizacji i adaptacji

Cel 5 Zapoznanie sie z oferowanymi ustugami ITS w obszarze zintegrowanego zarzadzania i inteligentnej koor-
dynacji z wykorzystaniem suportu decyzyjnego PIACON-DSS ( EMS, PMT, COV, ATIS, ATMS, dziedziny
ustug)

Cel 6 Zapoznanie sie z wiodacymi nowoczesnymi rozwiazaniami swiatowymi w obszarze ITS systemow (HITS
platformy)

4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI

1 badania operacyjne, podejmowanie decyzji, metody probabilistyczne, matematyka, podstawy automatyki, stero-
wanie ruchem, metrologia, narzedzia Al, metody matematyczne w transporcie, telekomunikacja i elektronika,

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Student zna profesjonalna metodologie tworzenia i rozwijania nowoczesnych ITS systemoéw. Potrafi
rozroznia¢ przestanki integracji i inteligencji dedykowane dla funkcjonalnoséi ITS.

EK2 Wiedza Student zna zintegrowang strukture systemows i funkcjonalnosci poszczegélnych warstw nowocze-
snych ITS systeméw zweryfikowane praktycznymi implementacjami na sSwiecie

EK3 Wiedza Student zna podstawowe mechanizmy i zaawansowane narzedzia komputerowe stosowane w ITS
systemach

EK4 Umiejetnosci Student umie korzystaé¢ z komputerowych suportéw decyzyjnych dla tworzenia profesjonal-
nych propozycji ITS systemow

EK5 Umiejetnosci Student umie ocenié¢ i uzasadni¢ praktyczna uzytecznosé proponowanych rozwiazan i uzyska-
nych wynikéw i poréwnaé je z istniejacymi na swiecie podobnymi rozwiazaniami

EK6 Kompetencje spoleczne Student samodzielnie rzetelnie i komunikatywnie formutuje rzeczywiste potrzeby
dla implementacji okreslonych ustug ITS systemow przestrzegajac zasad etyki

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKEAD

TEMATYKA ZAJEC LiczBA

Lp . h
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

Problematyka $wiatowa ITS systeméw (ITS-America, ITS-Japan), podstawowe
w1 pojecia, podejicia, srodowisko problemowe. SuperSiec jako srodowisko operacyjne 4
dla ITS systemow.

Metodologia profesjonalnego rozwoju ITS systeméw (potrzeby, ustugi, pakiety
w2 rynkowe, DSS oprogramowanie wspomagajace proces rozwoju 6
systemow). Charakterystyki i mozliwosci ITS systemow
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WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

W3 Podejscie systemowe dla wprowadzania ITS systemow: 2
Nowe technologie informacyjne, bazy danych, systemy tacznosci, narzedzia

W4 inteligencji komputerowej (sterowanie, monitoring, nadzor, zarzadzanie) dostepne 4
w zastosowaniach ITS systemow transportowych
Architektury ITS systemow integrujace nowe technologie. Nowe technologie

W5 komunikacji (infrastruktura telekomunikacyjna, satelitarna). Struktura 4
funkcjonowania I'TS systemow.

W6 Zakres oferowanych przez ITS ustug (wg normy ISO 1997). 2
Zaawansowane systemy zarzadzania (ATMS). Zaawansowane systemy obstugi

W7 informacyjnej podroznych (ATIS). systemy sterowania pojazdami (AVCS). systemy 4
komunikacji miejskiej (APTS). systemy pojazdoéw komercyjnych (CVO)
Podstawowe elementy ATMS, ATIS, AVCS, APTS, CVO systemoéw ilustrowane na

W8 . ) 4
przyktadach wdrozonych systemow.

CWICZENIA AUDYTORYJNE

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBA
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Prezentacja i wykorzystanie inteligentnych narzedzi komputerowych dla realizacji

C1 prostych projektow wedtug metodologii rozwijania ITS systemow prezentowanej 4
na wyktadzie.(CLIPS, AIMSUN, PROLOG)
Symulacyjna weryfikacja proponowanych rozwigzan systemowych w AIMSUN,

C2 . L A
Matlabie/ Simulinku

c Tlustracja na przyktadach procesu profesjonalnego okreslania rzeczywistych 4

3 potrzeb dla ITS systemow (Cykl: What-How)

ca Proces wielokryterialnego wyboru ustug oferowanych przez ITS systemy dla 4
analizowanych przyktadow

Cs Proces wielokryterialnej agregacji ITS ustug w pakiety rynkowe (perspektywy 4
czasowe , technologiczne, narzedziowe)

c6 Propozycja roznych struktur systemowych dla ITS systemoéw (funkcjonalna, 4
fizyczna, informacyjna, sensoryczna,tacznosciowa, organizacyjna)
Propozycje zintegrowanych inteligentnych rozwiazan ITS systemoéow dla

cr analizowanych przykladéw (profesjonalne wielokryterialne oceny proponowanych 6

rozwiazan: ch-ki operacyjne, efektywnosé, produktywnosé, bezpieczeristwo,
negatywne wplywy na otoczenie, miary percepcji uzytkownikow, standardy ustug)
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7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady
N2 Cwiczenia laboratoryjne

N3 Cwiczenia projektowe

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 60
Egzaminy i zaliczenia w sesji 0

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakltadu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zajeé¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 30
Opracowanie wynikow 60
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 30
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 180
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 8.00

9 SPOSOBY OCENY
OCENA FORMUJACA

F1 Test
F2 Sprawozdanie z ¢wiczenia laboratoryjnego

F3 Cwiczenie praktyczne

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Egzamin pisemny

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1

NA OCENE 2.0
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Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 2

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 3

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 4

Na

OCENE 2.0

Na

OCENE 3.0

Na

OCENE 3.5

Na

OCENE 4.0

Na

OCENE 4.5

Na

OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 5

Na

OCENE 2.0
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NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

EFEKT KSZTALCENIA 6

NA OCENE 2.0

NA OCENE 3.0

NA OCENE 3.5

NA OCENE 4.0

NA OCENE 4.5

NA OCENE 5.0

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

EFEKT
KSZTALCENIA

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-
WYCH EFEKTOW

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

CELE
PRZEDMIOTU

TRESCI
PROGRAMOWE

NARZEDZIA
DYDAKTYCZNE

SPOSOBY OCENY

EK1

Brak
szczegbltowych
efektow

Cel 1

wl w2 w3 w6 w7

N1 N2

F1F2P1

EK2

Brak
szczegbltowych
efektow

Cel 2

w3 wb w6 w7

N1 N2

F1F2P1

EK3

Brak
szczegotowych
efektow

Cel 4

w3 w7

N1 N2

F1F2P1

EK4

Brak
szczegotowych
efektow

Cel 5

w3 w7 w8

N1 N2

F1F2P1

Strona 6/9




P Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO- p
EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA

WYCH EFEKTOW
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE
ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU

SPOSOBY OCENY

Brak
EK5 szczegotowych Cel 6 w7 w8 N1 N2 F1 F2 P1
efektow

Brak
EKG6 szczegoltowych Cel 1 wl w2 N1 F1 F2 P1
efektow
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12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail.com)
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OSOBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz Andrzej Adamski (kontakt: adamski.box@gmail . com)

2 mgr. inz. Grzegorz Heldak (kontakt: heldak@pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowosé, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy oséb prowadzacych przedmiot)
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