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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Sensory, aktuatory i obróbka sygnałów w mechatronice

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Sensors, Actuators and Signal Processing in Mechatronics

Kod przedmiotu A320

Kategoria przedmiotu Przedmioty specjalnościowe

Liczba punktów ECTS 3.00

Semestry 6

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

6 15 0 15 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie studentów z podstawami fizykalnymi działania czujników i aktuatorów, sygnałami z czujników
oraz ich praktycznym zastosowaniem.

Kod archiwizacji: EF17F464
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 zaliczone przedmioty: fizyka, elektrotechnika

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza K1_W22 Student zna metody wykorzystywane w doborze napędów, sensorów i aktuatorów.

EK2 Wiedza K1_W14 Ma uporządkowaną wiedzę z zakresu podstaw fizyki i elektrotechniki. Ma uporządkowaną
wiedzę z zakresu sterowania i automatyzacji maszyn.

EK3 Umiejętności K1_UP07 Potrafi rozwiązywać postawione problemy inżynierskie z zakresu studiowanej dys-
cypliny. W szczególności dotyczy to problemów związanych z wybraną specjalnością.

EK4 Umiejętności K1_UO05 Potrafi samodzielnie znaleźć literaturę przedmiotu i z niej skorzystać. Potrafi,
w ramach samokształcenia, przyswoić wiedzę z zakresu podanego przez prowadzącego zajęcia.

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1

Pojęcia i definicje w pomiarach. Sensory indukcyjne, wykorzystujące efekt Halla,
potencjometryczne, termistorowe, pojemnościowe, piezoelektryczne,
ultradźwiękowe, optoelektroniczne, radarowe, tensometry. Zasady działania,
sygnały z czujników, przykłady zastosowań.

8

W2
Rodzaje i zasada działania aktuatorów elektromechanicznych, hydraulicznych,
silniki krokowe. Kwantyzacja i próbkowanie sygnałów. Układy kondycjonowania
sygnałów pomiarowych.

7

Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1
Pomiar prędkości obrotowej z wykorzystaniem metody analogowej i cyfrowej,
przyspieszenia kątowego i liniowego oraz bezstykowy pomiar momentu obrotowego.
Bezstykowy pomiar odległości w robotyce.

7

L2

Pomiar i regulacja temperatury z wykorzystaniem czujnika termistorowego oraz
scalonych czujników z wyjściem analogowym i cyfrowym. Badanie przetworników
C/A i A/C. Badanie sensorów i aktuatorów w mechatronicznym systemie
sterowania silnikiem ZI.

8

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Ćwiczenia laboratoryjne
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N2 Wykłady

8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 0

Konsultacje przedmiotowe 0

Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 15

Opracowanie wyników 15

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 50

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 3.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Odpowiedź ustna

Ocena podsumowująca

P1 Kolokwium

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego

Ocena aktywności bez udziału nauczyciela

B1 Inne

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 -
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Na ocenę 3.0 Zna metody wykorzystywane w doborze sensorów i aktuatorów.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Ma uporządkowaną wiedzę z podstaw fizyki i elektrotechniki.,Ma uporządkowaną
wiedzę z zakresu sterowania i automatyzacji maszyn

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Potrafi rozwiązywać problemy inżynierskie z zakresu sensorów i aktuatorów.
W szczególności dotyczy to problemów związanych z wybraną specjalnością.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Potrafi samodzielnie znaleźć literaturę przedmiotu i z niej skorzystać. Potrafi,
w ramach samokształcenia, przyswoić wiedzę z zakresu podanego przez
prowadzącego zajęcia.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -
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10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1

K1_W22,
K1_W14,
K1_UP07,
K1_UO05

Cel 1 W1 W2 L1 L2 N1 N2 F1 P1

EK2

K1_W22,
K1_W14,
K1_UP07,
K1_UO05

Cel 1 W1 W2 L1 L2 N1 N2 F1 P1

EK3

K1_W22,
K1_W14,
K1_UP07,
K1_UO05

Cel 1 W1 W2 L1 L2 N1 N2 F1 P1

EK4

K1_W22,
K1_W14,
K1_UP07,
K1_UO05

Cel 1 W1 W2 L1 L2 N1 N2 F1 P1

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Gajek A., Juda Z. — Mechatronika Samochodowa Czujniki, W-wa, 2008, WkŁ

[2 ] Missala J., Missala T. — Elektryczne pomiary wielkości mechanicznych., W-wa, 1981, PWN

[3 ] Herner A. — Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych., W-wa, 2009, WKŁ

Literatura uzupełniająca

[1 ] Bolton W. — Mechatronics, GB London, 2008, Pearson Education Limited

[2 ] Kasedorf J. — Układy wtryskowe i katalizatory, W-wa, 1996, WKŁ
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12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr hab. inż. Andrzej, Janusz Gajek (kontakt: gajeka@mech.pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr hab. inż. Andrzej Gajek (kontakt: )

2 dr inż. Józef Tutaj (kontakt: )

3 dr inż. Piotr Strzępek (kontakt: )

4 dr inż. Zdzisław Juda (kontakt: )

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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