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1 INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

NAZWA PRZEDMIOTU Diagnostyka i monitoring maszyn

NAZWA PRZEDMIOTU

Diagnostics and Monitoring of Machines
W JEZYKU ANGIELSKIM

KOD PRZEDMIOTU A317
KATEGORIA PRZEDMIOTU Przedmioty specjalno$ciowe
LiczBAa PUNKTOW ECTS 3.00
SEMESTRY 6

2 RODZAJ ZAJEC, LICZBA GODZIN W PLANIE STUDIOW

LABORATORIUM
SEMESTR WYKLAD CWICZENIA LABORATORIUM| KOMPUTERO- PROJEKT SEMINARIUM
WE
6 9 0 9 0 0 0

3 CELE PRZEDMIOTU

Cel 1 Zapoznanie sie z podstawami zagadnieniami diagnostyki i monitoringu maszyn ze szczegblnym uwzglednie-
niem robotéw i manipulatorow.

Kod archiwizacji: D27A2875
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4 WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI I INNYCH
KOMPETENCJI
1 Posiada podstawows wiedze z zakresu miernictwa dynamicznego.

2 Posiada umiejetnosé¢ wykonywania typowych analiz sygnalow.

5 EFEKTY KSZTALCENIA

EK1 Wiedza Ma szczegdlowa wiedze dotyczaca diagnostyki maszyn i urzadzen, stosowanych w zakresie wybranej
specjalnosci.

EK2 Wiedza Zna systemy pomiarowe, sposoby oceny poprawnosci przeprowadzanych pomiaréw oraz metody ich
statystycznego opracowania a takze statystyczne sterowanie procesami, konieczne do rozwiazywania zagadnien
inzynierskich z zakresu automatyki i robotyki.

EK3 Umiejetnosci Potrafi rozwigzywaé¢ postawione problemy inzynierskie z zakresu studiowanej dyscypliny, za
pomoca narzedzi obliczeniowych analitycznych, symulacji komputerowej badan eksperymentalnych. W szcze-
gélnosci dotyczy to probleméw zwigzanych z wybrana specjalnoscia.

EK4 Umiejetnosci Potrafi wykorzysta¢ oprogramowanie symulacyjne do prowadzenia eksperymentéw na mode-
lach komputerowych i poprawnie interpretowaé¢ uzyskane wyniki.

6 TRESCI PROGRAMOWE

WYKLAD

Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN

W1 Podstawowe pojecia i definicje, cele i zadania. Zrodla sygnatow, klasyfikacja 1
i miary sygnalow.
Budowa wybranych czujnikéw pomiarowych, zakres pomiaru, czutosé, rodzaje

W2 . . . . 1
bledéw pomiarowych, klasa czujnika.

W3 Komputerowa technika pomiarowa: podstawowe kryteria wyboru systemu 1
pomiarowego, karty pomiarowe.

W4 Podstawy cyfrowej analizy sygnalow: proces dyskretyzacji sygnalu probkowania 1
i kwantowania, zdolnos¢ rozdzielcza, postprocessing.

W5 Opis podstawowych uktadow akwizycji i przetwarzania sygnaléow pomiarowych. 1

W6 Wybor systemu diagnostyczno-pomiarowego. 1

W7 Sygnaly diagnostyczne, zwiazek pomiedzy sygnalami diagnostycznymi i stanem 1
maszyny.
Systemy automatycznego monitorowania uszkodzen wykorzystujace

W% . o . . 1
zaimplementowane elementy detekcyjne inteligentna technika pomiarowa.
Wirtualne przyrzady i systemy pomiarowo diagnostyczne. Wykorzystanie

W9 srodowiska programowego LabView i LabTech do oprogramowania systemow 1
pomiarowych.
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LABORATORIUM
Lp TEMATYKA ZAJEC LiczBa
OPIS SZCZEGOLOWY BLOKOW TEMATYCZNYCH GODZIN
Wyznaczanie charakterystyk wybranych czujnikéw pomiarowych, testy
L1 porownawcze jakosci przetwarzania. Identyfikacja parametrow uktadu 2
mechanicznego.
L2 Ocena stanu dynamicznego maszyn z elementami wirujacymi. 2
L3 Diagnostyka stopnia zapowietrzenia hydraulicznego uktadu napedowego. 2
L4 Diagnostyka warunkéw sprzezenia ciernego w uktadzie napedu ciegnowego. 1
L5 Diagnostyka mikroklimatu w kabinach operatoréw maszyn roboczych. 1
L6 Uktady akwizycji sygnatléw pomiarowych systemy i oprogramowania LabTech oraz 1
LabView.

7 NARZEDZIA DYDAKTYCZNE

N1 Wyklady

N2 Cwiczenia laboratoryjne

8 OBCIAZENIE PRACA STUDENTA

FORMA AKTYWNOSCI

SREDNIA LICZBA GODZIN
NA ZREALIZOWANIE

AKTYWNOSCI
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
Godziny wynikajace z planu studiow 0
Konsultacje przedmiotowe 10
Egzaminy i zaliczenia w sesji 10

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajgce z nakladu p

racy studenta, w tym:

Przygotowanie sie do zaje¢, w tym studiowanie zalecanej literatury 12
Opracowanie wynikow 20
Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 20
SUMARYCZNA LICZBA GODZIN DLA PRZEDMIOTU WYNIKAJACA Z 79
CALEGO NAKEADU PRACY STUDENTA

SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS DLA PRZEDMIOTU 3.00
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9 SPOSOBY OCENY

OCENA FORMUJACA

F1 Test

OCENA PODSUMOWUJACA

P1 Srednia wazona ocen formujacych

WARUNKI ZALICZENIA PRZEDMIOTU

W1 a. uzyskanie pozytywnej oceny z kazdego efektu ksztalcenia.

W2 b. wykonanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych.

KRYTERIA OCENY

EFEKT KSZTALCENIA 1
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 Zna podstawowe metody diagnozowania maszyn i urzadzen.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 2
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 Zna metody komputerowej analizy wynikéw pomiardéw.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
NA OCENE 4.5 -
NA OCENE 5.0 -
EFEKT KSZTALCENIA 3
NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.
NA OCENE 3.0 Zna podstawowy program symulacji komputerowej w zastosowaniu do robotéw.
NA OCENE 3.5 -
NA OCENE 4.0 -
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NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

EFEKT KSZTALCENIA 4

NA OCENE 2.0 Nie spelnia wymagan na ocene 3.

NA OCENE 3.0 Posiada umiejetnosé interpretacji wynikéw pomiaréw.

NA OCENE 3.5 -

NA OCENE 4.0 -

NA OCENE 4.5 -

NA OCENE 5.0 -

10 MACIERZ REALIZACJI PRZEDMIOTU

ODNIESIENIE
DANEGO EFEKTU
DO SZCZEGOLO-

EFEKT p CELE TRESCI NARZEDZIA
WYCH EFEKTOW SPOSOBY OCENY
KSZTALCENIA PRZEDMIOTU PROGRAMOWE DYDAKTYCZNE

ZDEFINIOWA-

NYCH DLA

PROGRAMU
EK1 K1 W16 Cel 1 W1 W2 W3 Wi N1 N2 F1P1

L1112

EK2 K1 wWo7 Cel 1 W5 W6 W7 L3 N1 N2 F1
EK3 K1 UP07 Cel 1 W8 W9 L4 N1 N2 F1P1
EK4 K1_UP05 Cel 1 W1 L5 L6 N1 N2 F1 P1

11 WYKAZ LITERATURY

LITERATURA PODSTAWOWA

[1 | Cempel C. — Diagnostyka wibroakustyczna maszyn, Warszawa, 1989, PWN

[2 | Cholewa W., Moczulski W. — Diagnostyka techniczna maszyn. Pomiary i analiza sygnatéw., Gliwice, 1993,
Wydawnictwo Politechniki Slaskiej

[3 ] Zotowski B, — Podstawy diagnostyki maszyn, Bydgoszcz, 1996, Wydawnictwo Uczelniane Akademii Techniczno-
Rolniczej w Bydgoszczy
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LITERATURA UZUPELNIAJACA

[1 ] Cichocki W., Michatowski S. Pracik M. — Ksztattowanie jakosci przetwarzania danych pomiarowych przy
komputerowym wspomaganiu badari i sterowaniu maszyn roboczych, Krakow, 2004, Wydawnictwo PiT

[2 | Kozienn M. — Cuwiczenia laboratoryjne z miernictwa dynamicznego, Krakow, 2000, Wydawnictwo Politechniki
Krakowskiej

[3 | Ttaczata W. — Srodowisko LabView w eksperymencie wspomaganym komputerowo, Warszawa, 2002, WNT

12 INFORMACJE O NAUCZYCIELACH AKADEMICKICH

OSOBA ODPOWIEDZIALNA ZA KARTE

prof. dr hab. inz. Stanistaw Michatowski (kontakt: pmmichal@cyf-kr.edu.pl)

OsoBY PROWADZACE PRZEDMIOT

1 prof. dr hab. inz. Stanistaw Michalowski (kontakt: pmmichal@cyf-kr.edu.pl)
2 dr inz. Janusz Pobedza (kontakt: pmpobedz@cyf-kr.edu.pl)

3 mgr inz. Andrzej Czerwinski (kontakt: ac@mech.pk.edu.pl)

4 mgr inz. Artur Gawlik (kontakt: agawlik@mech.pk.edu.pl)

13 ZATWIERDZENIE KARTY PRZEDMIOTU DO REALIZACJI

(miejscowos¢, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

PRZYIJMUJE DO REALIZACJI (data i podpisy osob prowadzacych przedmiot)
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