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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Maszyny robocze i urządzenia transportowe

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WM MIBM oIN C30 14/15

Kategoria przedmiotu Przedmioty kierunkowe

Liczba punktów ECTS 2.00

Semestry 6

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia Laboratorium
Laboratorium
komputero-

we
Projekt Seminarium

6 9 0 9 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Studenci zapoznają się z budową podstawowych maszyn roboczych w szczególności budowlanych i drogowych
oraz urządzeń transportu bliskiego.

Kod archiwizacji: BE33BE52
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4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 Maszynoznawstwo, napędy i sterowanie hydrauliczne, pneumatyczne, elektryczne.

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student który zaliczy przedmiot, posiada wiedzę z zakresu struktury, budowy, napędu i sterowania
maszyn roboczych i urządzeń transportu bliskiego.

EK2 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot, potrafi zidentyfikować i ocenić problemy inżynierskie w ob-
szarze maszyn roboczych i urządzeń transportu bliskiego.

EK3 Umiejętności Student który zaliczy przedmiot, potrafi wykonać obliczenia podstawowych parametrów techniczno-
eksploatacyjnych maszyn roboczych i urządzeń transportu bliskiego.

EK4 Kompetencje społeczne Student który zaliczy przedmiot, potrafi ocenić obiektywnie rozwiązania technicz-
ne stosowane w maszynach roboczych i urządzeniach transportu bliskiego.

6 Treści programowe

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1
Podział maszyn roboczych. Podstawowe charakterystyki. Typowe zespoły maszyn
roboczych. 2

W2
Układy napędowe maszyn roboczych i urządzeń transportowych: mechaniczne,
elektryczne, hydrauliczne. Maszyny budowlane. Maszyny drogowe. 4

W3
Struktury urządzeń transportu bliskiego. Suwnice, żurawie, dźwigi, przenośniki.
Układy sterowania w maszynach roboczych i systemach transportowych. 3

Laboratorium

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

L1 Badanie układów napędowych maszyn roboczych: elektrycznych, hydraulicznych. 3

L2 Badania układu sterowania osprzętu koparki. 3

L3
Badania ruchowe układnicy magazynowej KBK - parametry pozycjonowania.
Techniki bezpieczeństwa dźwigów - ogranicznik prędkości. 3

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia laboratoryjne
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 0

Konsultacje przedmiotowe 2

Egzaminy i zaliczenia w sesji 2

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 20

Opracowanie wyników 15

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 54

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 2.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Kolokwium

F2 Sprawozdanie z ćwiczenia laboratoryjnego

Ocena podsumowująca

P1 Zaliczenie pisemne

P2 Średnia ważona ocen formujących

Warunki zaliczenia przedmiotu

W1 Obecność na wszystkich ćwiczeniach laboratoryjnych

W2 Pozytywna ocena z każdego kolokwium

W3 Oddanie wszystkich prawidłowo wykonanych sprawozdań z ćwiczenia laboratoryjnego w określonym terminie

W4 Ocena końcowa ustalana jest na podstawie średniej ważonej: 0,6*F1 + 0,18*F2 + 0,22*P1

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 2.0 -
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Na ocenę 3.0
Student potrafi wymienić i opisać podstawowe zespoły i elementy maszyn
roboczych i urządzeń transportu bliskiego.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student potrafi wymienić i sklasyfikować powszechnie stosowane maszyny
robocze i urządzenia transportu bliskiego.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student potrafi wykonać obliczenia podstawowych wielkości
techniczno-eksploatacyjnych charakteryzujących pracę maszyn roboczych
i urządzeń transportu bliskiego.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 2.0 -

Na ocenę 3.0
Student potrafi wymienić i zaprezentować cechy powszechnie stosowanych
maszyn budowlanych i urządzeń transportu bliskiego.

Na ocenę 3.5 -

Na ocenę 4.0 -

Na ocenę 4.5 -

Na ocenę 5.0 -
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10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1

K1_W14,
K1_W15,
K1_W18,
K1_W21

Cel 1 L1 L2 L3 N1 F1 P1 P2

EK2

K1_UP08,
K1_UB01,
K1_UB02,
K1_UB07

Cel 1 N2 F1 F2 P1 P2

EK3

K1_UP08,
K1_UB01,
K1_UB02,
K1_UB07

Cel 1 L2 L3 N1 N2 F1 F2 P1 P2

EK4

K1_W14,
K1_W15,
K1_W18,
K1_UP08,
K1_UB01,
K1_UB02,
K1_UB07,
K1_K01

Cel 1 L1 L2 L3 N1 N2 F1 F2 P1 P2

11 Wykaz literatury

Literatura podstawowa

[1 ] Furmanik K — Maszyny i urządzenia transportowe - Transport przenośnikowy,, Kraków, 2008, WND

[2 ] Dudczak A. — Koparki - Teoria i projektowanie, Warszawa, 2000, PWN

[3 ] Osiński Z., Wróbel J. — Teoria konstrukcji maszyn, Warszawa, 1982, PWN

[4 ] Piątkiewicz A., Sobolski R. — Dźwignice. T. I i II, Warszawa, 1977, WNT

Literatura uzupełniająca

[1 ] Oziemski S. — Efektywność eksploatacji maszyn. Podstawy techniczno ekonomiczne., Radom, 1999, WITE

[2 ] Tytko A — Maszyny i urządzenia transportowe - Transport linowy., Kraków, 2008, WND
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[3 ] Borkowski W., Konopka S., Prochowski L. — Dynamika maszyn roboczych, Warszawa, 1996, WNT

12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr hab. inż., prof. PK Andrzej, Stanisław Sobczyk (kontakt: andrzej.sobczyk@mech.pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż. Andrzej Sobczyk (kontakt: sobczyk@mech.pk.edu.pl)

2 dr inż. Piotr Kucybała (kontakt: kucybala@mech.pk.edu.pl)

3 mgr inż. Witold Trzaska (kontakt: wtrzaska@mech.pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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