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1 Informacje o przedmiocie

Nazwa przedmiotu Inteligentne zintegrowane systemy transportowe (ITS)

Nazwa przedmiotu
w języku angielskim

Kod przedmiotu WIL TRA oIN E1 15/16

Kategoria przedmiotu Przedmioty związane z dyplomem

Liczba punktów ECTS 8.00

Semestry 9

2 Rodzaj zajęć, liczba godzin w planie studiów

Semestr Wykład Ćwiczenia
audytoryjne

Laboratoria
Laboratoria
komputero-

we
Projekty Seminarium

9 30 30 0 0 0 0

3 Cele przedmiotu

Cel 1 Zapoznanie się z architekturami i obszarem zastosowań Inteligentnych Systemów Transportowych

Cel 2 Zapoznanie się z podstawowymi podsystemami i usługami ITS

Cel 3 Zapoznanie się z technologiami umożliwiającymi usługi systemów ITS w obszarze inteligentnego nadzoru
i monitoringu)

Kod archiwizacji: 771A1053
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Cel 4 Zapoznanie się z praktycznymi aspektami wdrażania systemów ITS

4 Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych
kompetencji

1 podstawy automatyki, sterowanie ruchem, podstawy telekomunikacji i elektroniki,

5 Efekty kształcenia

EK1 Wiedza Student zna strukturę i podstawowe funkcjonalności poszczególnych warstw systemów ITS

EK2 Wiedza Student zna metodologię tworzenia systemów ITS

EK3 Umiejętności Student umie ocenić i uzasadnić praktyczną użyteczność propozycji systemu ITS systemu
i porównać go z istniejącymi rozwiązaniami

EK4 Kompetencje społeczne Student rzetelnie pracuje samodzielnie i w zespole komunikatywnie formułując
rzeczywiste potrzeby dla implementacji systemów ITS

6 Treści programowe

Ćwiczenia audytoryjne

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

C1
Propozycje prostych ITS systemów bazujące na metodologii tworzenia ITS
systemów prezentowanej na wykładach 4

C2
Prosta struktura hierarchiczna wielowarstwowa ITS systemu dedykowana dla
ruchu indywidualnego w miastach 4

C3
Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna APTS systemu dedykowana dla
komunikacji miejskiej 4

C4
Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna ITS-CL systemu dedykowana dla
logistyki miejskiej bazującej na usługach systemu ITS 4

C5 Prosta wielowarstwowa struktura hierarchiczna ITS systemu dedykowana dla
ruchu na autostradach 4

C6
Ilustracja oferowanych usług ITS systemów bazujących na nowoczesnych
technologiach umożliwiajacych ocena i dyskusja dotycząca przydatności
wybieranych technologii dla realizacji zakladanych usług systemowych

6

C7
Ilustracja oferowanych usług ITS systemów bazujących na zaawansowanych
platformach pojazdowych 4

Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin
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Wykład

Lp
Tematyka zajęć
Opis szczegółowy bloków tematycznych

Liczba
godzin

W1 Definicja i obszary zastosowań systemów ITS 2

W2
Architektury systemów ITS: struktura logiczna, fizyczna, funkcjonalna,
informatyczna, organizacyjna 4

W3
Europejska architektura ramowa FRAME: potrzeby użytkowników i funkcje
systemu. Projektowanie systemu: narzędzie FRAME Selection Tool 4

W4
Nowe technologie komunikacyjne i informacyjne w zastosowaniach do systemów
transportowych 4

W5

Podstawowe podsystemy ITS: zarządzania (ATMS), obsługi informacyjnej
podróżnych (ATIS), Informowania i sterowania pojazdami (AVCS), nawigacji
(RGS), komunikacji miejskiej (APTS), systemy zarządzania pojazdami
komercyjnymi (CVO).

8

W6 Krajowe wdrożenia systemów ITS. 4

W7
Praktyczne aspekty metodologii systemowego wdrażania, rozwijania
i utrzymywania systemów ITS 4

7 Narzędzia dydaktyczne

N1 Wykłady

N2 Ćwiczenia audytoryjne

N3 Praca w grupach
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8 Obciążenie pracą studenta

Forma aktywności
Średnia liczba godzin

na zrealizowanie
aktywności

Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:

Godziny wynikające z planu studiów 60

Konsultacje przedmiotowe 0

Egzaminy i zaliczenia w sesji 5

Godziny bez udziału nauczyciela akademickiego wynikające z nakładu pracy studenta, w tym:

Przygotowanie się do zajęć, w tym studiowanie zalecanej literatury 5

Opracowanie wyników 0

Przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 10

Sumaryczna liczba godzin dla przedmiotu wynikająca z
całego nakładu pracy studenta 80

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu 8.00

9 Sposoby oceny

Ocena formująca

F1 Egzamin

F2 Sprawozdanie z ćwiczeń audytoryjnych

F3 Projekt

Ocena podsumowująca

P1 Średnia ważona ocen formujących

Kryteria oceny

Efekt kształcenia 1

Na ocenę 3.0 Student zna podstawową strukturę systemów ITS

Na ocenę 4.0 Student zna podstawową strukturę i najważniejsze funkcjonalności systemów ITS

Na ocenę 5.0 Student zna strukturę i funkcjonalności poszczególnych warstw systemów ITS

Efekt kształcenia 2

Na ocenę 3.0 Student zna strukturę systemów ITS
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Na ocenę 4.0 Student zna metodologię tworzenia wybranych podsystemów ITS

Na ocenę 5.0 Student zna metodologię tworzenia wielowarstwowych systemów ITS

Efekt kształcenia 3

Na ocenę 3.0 Student umie ocenić prosta propozycję podsystemu ITS

Na ocenę 4.0 Student umie ocenić propozycję systemu ITS

Na ocenę 5.0 Student umie ocenić i uzasadnić praktyczną użytecznośc proponowanego systemu
ITS

Efekt kształcenia 4

Na ocenę 3.0 Student rzetelnie pracuje nad powierzonym mu problemem

Na ocenę 4.0 Student aktywnie włącza się w pracę nad postawionym problemem

Na ocenę 5.0 Student przewodzi pracom nad postawionym problemem

10 Macierz realizacji przedmiotu

Efekt
kształcenia

Odniesienie
danego efektu
do szczegóło-
wych efektów

zdefiniowa-
nych dla
programu

Cele
przedmiotu

Treści
programowe

Narzędzia
dydaktyczne

Sposoby oceny

EK1 K_W04 K_W06 Cel 1 Cel 2
c1 c2 c3 c4 c5 c6
c7 w1 w2 w3 w4

w5 w6 w7
N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK2 K_W06 K_W07 Cel 1 Cel 2
Cel 3

c1 c2 c3 c4 c5 c6
c7 w1 w2 w3 w4

w5 w6 w7
N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK3
K_U02 K_U03

K_U08
Cel 1 Cel 2
Cel 3 Cel 4

c1 c2 c3 c4 c5 c6
c7 w1 w2 w3 w4

w5 w6 w7
N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1

EK4
K_K01 K_K02

K_K07 Cel 1 Cel 4
c1 c2 c3 c4 c5 c6
c7 w1 w4 w5 w6

w7
N1 N2 N3 F1 F2 F3 P1
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11 Wykaz literatury
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88309-86-1, pp.165-172.
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, pp 73 80.
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978-83-88309-86-1. , pp.194-203.
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12 Informacje o nauczycielach akademickich

Osoba odpowiedzialna za kartę

dr inż. Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)

Osoby prowadzące przedmiot

1 dr inż Krzysztof Florek (kontakt: kflorek@pk.edu.pl)

2 mgr inż. Maciej Piwowarczyk (kontakt: mpiwowarczyk@pk.edu.pl)

13 Zatwierdzenie karty przedmiotu do realizacji

(miejscowość, data) (odpowiedzialny za przedmiot) (dziekan)

Przyjmuję do realizacji (data i podpisy osób prowadzących przedmiot)

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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Strona 6/6


